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Propulsor electric pentru scaune cu \
rotile REHASENSE

Instructiuni de utilizare (RO)

Modele City, Cruiser si Tourer

City 12"/14" Cruiser 16" Tourer 20"
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1. Informatii generale, utilizari prevazute si standarde de calitate.
Va multumim ca ati ales dispozitivul PAWS - propulsor electric pentru scaunul cu rotile. Aceste instructiuni de
utilizare contin o descriere a dispozitivului si instructiuni importante pentru a asigura utilizarea corecta si sigura.

Va rugam sa va familiarizati cu aceste instructiuni. Este deosebit de important sa va familiarizati cu cerintele de
siguranta si sa le respectati.

in acest manual de operare, se utilizeazd urmatoarea terminologie: -

e Dispozitiv - se refera la Dispozitivul PAWS

e Utilizator - se refera la persoana care utilizeaza dispozitivul

e Scaun cu rotile - un scaun cu rotile care este utilizat cu dispozitivul

e Bordura - marginea unei strdzi sau a unui trotuar. in Canada si in SUA - "Curb",

e Configuratie - modul in care dispozitivul a fost configurat in conformitate cu cerintele Utilizatorului

e Atasare/ Tndepértare - procesul de atasare/detasare a dispozitivului la scaun si de ridicare/coborare a
dispozitivului la scaun

e QR (Quick Release) - se refera la mecanismul de eliberare rapida utilizat in carcasa clemei si in manerul

dispozitivului
PRODUCATORUL lucreaza constant la imbunatatirea dispozitivelor si isi rezerva dreptul de a modifica specificatiile si
functiile dispozitivului fara o notificare prealabila.

Dacé aveti alte intrebari, vd rugdm sa contactati distribuitorul sau nemijlocit PRODUCATORUL. Datele de contact pot fi
gasite pe ultima pagina a instructiunilor de utilizare.

Scop, indicatii si contraindicatii

Utilizari: Dispozitivul este conceput pentru utilizare ca unitate de actionare auxiliard pentru cadre de scaune cu rotile
pliabile si rigide. Alte utilizari nu sunt permise.

Indicatii: Dispozitivul este conceput pentru persoanele care au nevoie de asistenta electrica pentru a-si propulsa
scaunul cu rotile in pozitie asezata. In special, pentru cei care: -

e au fost instruiti cu privire la operare,
e au capacitatea de a misca si coordona ambele maini si brate fara limitari semnificative,
e au capacitatea fizica si mentala de a manevra scaunul in toate situatiile posibile.

Contraindicatii: Dispozitivul nu trebuie sa fie utilizat de persoane cu deficiente cognitive, care le-ar impiedica sa
utilizeze dispozitivul conform destinatiei.

Utilizarea dispozitivului de catre persoanele cu paralizie flasca partiala sau completa trebuie consultatd cu un expert
calificat in montarea scaunelor cu rotile, fiind necesar sa se ceara sfatul unui medic si/sau a unui terapeut ocupational
sau fizioterapeut.

Capacitatea de a controla in siguranta dispozitivul este esentiala pentru utilizarea acestuia.

Asocierea scaunului cu rotile: Este esential ca scaunul cu rotile utilizat cu dispozitivul sa fie capabil sa reziste fortelor

generate de prinderea si actionarea dispozitivului. Pot aparea sarcini semnificative pentru care scaunul cu rotile nu a
fost proiectat initial. Va rugam sa contactati furnizorul dispozitivului inainte de a trece la un alt scaun decéat cel pentru
care a fost configurat dispozitivul la livrare.

Contactati distribuitorul PAWS autorizat pentru optiunile de conectare cu rame din fibre compozite.
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Standarde de calitate
Dispozitivul PAWS a trecut toate testele necesare si indeplineste urmatoarele standarde europene:
PN-EN 12184, PN-EN 12182, ISO 7176-partile 1, 2, 3,4, 5, 8, 9, 10; PN-EN 14971, ISO 20417.

De asemenea, dispozitivul indeplineste toate cerintele CE implementate in conformitate cu 2006/42/CE (Directiva
privind masinile), 2014/35/UE (Directiva de joasa tensiune) 2014/30/UE (Directiva privind compatibilitatea
electromagnetica).

2. Avertizari si recomandari.

Acest manual descrie cele mai comune proceduri si tehnici pentru functionarea si intretinerea in siguranta a
dispozitivului. Este important sa exersati si sa stapaniti aceste tehnici de siguranta pana cand utilizatorii sunt capabili sa
manevreze liber in apropierea barierelor arhitecturale des intalnite.

Atat utilizatorii, cat si asistentii trebuie sa fie constienti de faptul ca operarea si manevrarea dispozitivului sunt inerent
diferite in comparatie cu scaunele cu rotile manuale. Diferentele in ceea ce priveste conducerea si manevrabilitatea vor
fi cele mai vizibile atunci cand conduceti pe pante (de exemplu: rampe si povarnisuri) sau peste obstacole si pe teren
accidentat, deoarece prin conectarea dispozitivului centrul de greutate al utilizatorului este deplasat in fata, rezultand o
stabilitate redusa. Reduceti INTOTDEAUNA viteza atunci cand conduceti in aceste conditii.

REHASENSE recunoaste si Tncurajeaza fiecare persoana sa incerce ceea ce functioneaza cel mai bine pentru ea in
depasirea obstacolelor arhitecturale pe care le poate intalni. Cu toate acestea, toate avertismentele si precautiile din
acest manual TREBUIE sa fie respectate. Tehnicile din acest manual oferd un punct de plecare pentru noul utilizator si
asistent, deoarece ,siguranta” este cel mai important aspect pentru toti.

Este important ca utilizatorul sa fie capabil sa recunoasca si sa inteleaga riscul potential de vatamare corporala care
poate apdrea in urma caderii de pe dispozitiv sau a coliziunii cu alte obiecte in cazul manipularii sau configurarii
necorespunzatoare a dispozitivului.

Prin urmare, este extrem de important ca utilizatorul sa inteleaga bine toate aplicatiile si limitarile inainte de a utiliza
dispozitivul. Va prezentam urmatoarele puncte cu care trebuie sa va familiarizati si care trebuie sa fie intelese.

in cazul oricdrei ambiguitdti, contactati un dealer autorizat al producétorului sau direct producatorul
(info@rehasense.com) pentru clarificari suplimentare.

: Consultati — discutati cu persoane calificate pentru furnizarea, instalarea si intretinerea dispozitivului.

e fnainte de a vé decide asupra unui model, contactati un dealer autorizat al producatorului — nu cumpérati
dispozitivul de la furnizori necalificati sau de pe piata libera.

e Deoarece dispozitivul este alimentat electric, este important sa consultati un medic si terapeuti pentru a stabili

daca utilizatorul are capacitatea fizica si mentald de a controla dispozitivul.

e O sesiune de instruire personalizata privind operarea si functionarea dispozitivului este inclusa in domeniul de
aplicare standard al furnizarii.

& Cititi - familiarizati-va cu instructiunile de utilizare

e Asigurati-va ca persoana care opereaza dispozitivul a citit aceste instructiuni. Producatorul nu poate fi tras la
raspundere pentru daune si/sau vatamari rezultate din nerespectarea acestor instructiuni de utilizare.

e Urmati instructiunile si respectati toate avertismentele de pe toate etichetele dispozitivului.

e Toate ,Notele” din instructiuni trebuie citite cu atentie si intelese.
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& Mediul de condus — luati in considerare conditiile in care este utilizat sau la care este expus dispozitivul.

fn timpul utilizarii dispozitivului, toate rotile trebuie s& fie INTOTDEAUNA in contact cu solul. Acest lucru va
permite echilibrarea corecta a unitatii si evitarea incidentelor.

Dispozitivul poate fi utilizat numai pe un teren plan.
Nu utilizati dispozitivul in ascensoare sau pe scari mobile.

Nu se recomanda utilizarea dispozitivului pe nisip, in noroi sau in conditii meteorologice extreme, cu exceptia
cazului in care modelul a fost proiectat pentru utilizarea in acest tip de mediu.

Raza de temperatura utilizabila este intre -25°C si plus 50°C .
Nu se recomanda ca dispozitivul sa fie expus la campuri electrice puternice, caldura excesiva sau umiditate.
Functionarea dispozitivului poate interfera cu functionarea altor echipamente electrice.

Nu depasiti niciodata limitele tehnice specificate in instructiunile de utilizare.

Prima utilizare a PAWS - formare, conducere pe pante si depasirea obstacolelor.

Dupa ce ati primit PAWS-ul, va recomandam sa urmati un curs de conducere pentru a va familiariza cu
dispozitivul si cu limitele acestuia.

Dispozitivul poate depasi obstacole cu o indltime maxima de 5 cm - nu depasiti aceasta inaltime a
obstacolului.

Pe pante, poate fi necesar sa va aplecati inainte pentru a apropia centrul de greutate de rotile motoare,
pentru a mentine tractiunea pe roata motoare.

Atunci cand dispozitivul este atasat la un scaun cu rotile, acesta este considerat un vehicul cu trei roti.
Reduceti viteza atunci cand virati, treceti peste borduri, pante si gropi pentru a evita rasturnarea.

Acordati intotdeauna atentie vitezei atunci cand conduceti pe drumuri publice sau pe trotuare. Trebuie sa
respectati reglementdrile locale privind traficul in tara de utilizare.

Exersati mersul pe teren plat pentru a va familiariza cu dispozitivul si cu limitele acestuia, inainte de a merge
pe suprafete inclinate.

Cand conduceti si dupa ce eliberati manerul de actionare, retineti ca dispozitivul nu se va opri automat.
Franele de mana trebuie actionate pentru a opri complet dispozitivul.

Daca franele nu sunt utilizate, exista riscul ca dispozitivul sa alunece pe o suprafata inclinata. Folositi
intotdeauna franele atunci cand dispozitivul nu este in miscare.

Nu urcati pante (pana la 6 grade) doar in ,modul de mers". Cand urcati, va recomandam modul cu cea mai
mica viteza (Modul 1).

Asigurati-va ca bateria este complet incarcata inainte de a calatori pe teren inclinat.

Fiti deosebit de atenti la coborare. Se recomanda utilizarea modului WALK si a vitezei de 5-6 km/h la
coborare. Adaptati viteza la abilitatile dvs., la conditiile meteorologice si la teren.

& Utilizarea si intretinerea
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Conduceti intotdeauna cat mai bine puteti pentru a controla si opri in siguranta dispozitivul. Utilizatorul este
responsabil pentru utilizarea/conducerea dispozitivului la o viteza necontrolata, iar producatorul/vanzatorul nu
accepta nicio raspundere pentru accidentele sau daunele cauzate tertilor in acest mod,

Limitele de viteza sunt stabilite in conformitate cu reglementarile locale privind traficul. Aceste limite vor fi
programate la momentul productiei si vor fi ajustate treptat pentru a atinge viteza maxima permisa stabilita de
autoritati. Daca este necesara o setare a limitei mai mica decat cea permisa de reglementarile locale, aceasta
poate fi programata de un reprezentant autorizat Rehasense PAWS la punctul de livrare.

A Nota - puncte cheie

sarcina asupra dispozitivului nu trebuie sa depaseasca 120 kg,

roata motrice PAWS se poate misca liber chiar si atunci cand este oprita. Va rugam sa nu atingeti roata in
miscare, deoarece acest lucru poate provoca rani grave. Asigurati-va ca franele sunt, de asemenea, blocate la
stationare si in timpul transportului.

Dispozitivul trebuie sa fie utilizat numai in conditii tehnice bune si numai in scopurile pentru care a fost
proiectat,

Daca sunt detectate defecte sau erori, opriti treptat dispozitivul (daca este in uz) si contactati imediat dealerul,

Nu demontati nicio piesa si nu efectuati nicio modificare structurala a dispozitivului, deoarece acest lucru poate
afecta stabilitatea si functionarea dispozitivului,

Evitati arsurile pielii atunci cand utilizati dispozitivul in lumina directa a soarelui.
Unele parti ale dispozitivului pot deveni fierbinti.

Este interzisa montarea oricaror accesorii care nu se afla pe lista de accesorii optionale,

fnainte de a incepe utilizarea, verificati cu atentie presiunea in pneuri, tensiunea reziduald a bateriei,
functionarea corecta a claxonului, functionarea franelor, precum si ca toate componentele au fost fixate

corespunzator,

Dispozitivul nu trebuie utilizat pentru a transporta bunuri, pentru a transporta alte persoane intr-un scaun cu

rotile sau in timpul activitatilor sportive,

Atunci cand conduceti pe drumuri publice sau pe trotuare, respectati reglementarile locale privind traficul in
vigoare in tara de utilizare,

Datorita utilizarii celulelor de litiu-ion in modulul bateriei, transportul este supus tuturor reglementarilor privind
celulele electrice portabile. Autoritatile sau o companie de transport (de exemplu, cale ferata, autobuz, transport
maritim) trebuie consultate pentru a gasi cea mai buna modalitate de a transporta bateria.

in timpul utilizarii intensive, motorul, bateria, discul de fran si etrierul se pot incalzi foarte tare, ceea ce poate
determina mecanismele de siguranta PAWS sa opreasca temporar sistemul. Evitati sa atingeti aceste piese si
lasati sistemul sa se raceasca inainte de a-l utiliza din nou. Retineti ca distanta de franare poate fi semnificativ
mai mare la coborare decat pe teren plat, in functie de viteza si panta — prin urmare, ajustati viteza in consecinta.
Utilizatorul trebuie sa evalueze intotdeauna daca calatoria pe care intentioneaza sa o efectueze este sigura,
tinand cont de propria experienta de conducere si de capacitatea fizica.

ATENTIONARE!
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Dispozitivul si scaunul cu rotile nu trebuie sa fie utilizate de utilizatori
pentru a sta in vehicule in miscare (de exemplu, autobuze, trenuri, metrouri, avioane
etc.).

Este interzisa utilizarea dispozitivului pentru asezarea in vehicule in miscare.
Dispozitivul si caruciorul trebuie sa fie asamblate in siguranta si fixate pentru
transport.

Utilizatorul trebuie sa fie transportat in siguranta si asezat in sistemul de scaune al
vehiculului. Nerespectarea regulilor de mai sus poate duce la un risc de accident
grav, ranire si deteriorare a proprietatii.

Designul dispozitivului, datorita functiilor sale, contine multe parti mobile,
proeminente, deschideri si spatii intre partile dispozitivului.

Exista riscul blocarii partilor corpului atunci cand pliati, desfaceti si reglati diferitele
componente ale dispozitivului. Acest lucru este valabil in special pentru degete si
maini.

Exista, de asemenea, riscul ca un deget sa fie blocat in partile mobile ale
dispozitivului. Aveti intotdeauna grija cand reglati sau reconfigurati scaunul cu rotile
pentru a evita strivirea sau ranirea partilor corpului.

IN CAZUL UNUI INCIDENT GRAV iN TIMPUL UTILIZARII PRODUSULUI, SUNATI VANZATORUL SAU CONTACTATI DIRECT
PRODUCATORUL REHASENSE (detalii de contact la sfarsitul instructiunilor de utilizare). Trebuie luate masuri imediate in
conformitate cu cerintele Regulamentului UE 2017/745 al Parlamentului European si al Consiliului privind dispozitivele
medicale din 5 aprilie 2017

3. Descrierea generala a dispozitivului

Dispozitivul este un dispozitiv de cuplare asistat electric care se ataseaza la un scaun cu rotile manual, transformandu-I
intr-un scaun cu rotile asistat electric.

Autonomia si functionarea dispozitivului sporesc considerabil autonomia de deplasare zilnica a utilizatorului de scaunul
cu rotile in majoritatea conditiilor. O mai mare libertate de miscare poate face viata utilizatorului mai usoara si ii poate
largi gama de activitati, ceea ce are un impact fundamental asupra independentei si increderii in sine a utilizatorului.
Toate componentele metalice ale PAWS au fost protejate impotriva coroziunii.

Componentele dispozitivului

PAWS este un sistem in care unele parti ale dispozitivului sunt comune tuturor dispozitivelor, in timp ce alte parti sunt
adaptate la cerintele utilizatorului: -

e Elementele comune pentru fiecare model sunt cadrul, iluminarea, afisajul, sistemul de avertizare si bateria,

e Elementele personalizate includ dimensiunea rotii, configuratia tijei (versiunea Tetra sau Standard) si sistemul

de montare (cric si clema manuala sau automata).
Articole selectate
Diametrul rotii/ (Model) - diametrul este principalul determinant al modelului

e Roata de 12"/14" (City): cea mai mica greutate, consum al bateriei, cuplul (35 Nm) si puterea motorului. Cea mai
mare manevrabilitate. Potrivita pentru utilizare in interior si pe drumuri asfaltate. Functioneaza cel mai bine

atunci cand conduceti la viteze mici si medii.

e Roata de 16" (Cruiser): greutate medie, consum al bateriei, cuplul (60 Nm) si puterea motorului. Potrivita pentru
utilizare in exterior in majoritatea conditiilor. Functioneaza cel mai bine atunci cand conduceti la viteze medii si
mari pe teren variat. Modurile de viteza 3-5 sunt disponibile numai la cerere speciala si trebuie sa fie insotite

de o recomandare din partea unui dealer calificat conform careia utilizatorul poate gestiona viteze mai mari

e Roata de 20" cu anvelope groase (Tourer): cea mai mare greutate, consum al bateriei, cuplul (80 Nm) si
puterea motorului. Potrivita pentru utilizare in exterior in majoritatea conditiilor. Functioneaza cel mai bine cel
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Optiuni

Optiuni

mai bine la viteze medii si mari in teren dificil. Modurile de viteza 3-5 sunt disponibile numai la cerere speciala
si trebuie sa fie insotite de o recomandare din partea unui dealer calificat conform careia utilizatorul poate
gestiona viteze mai mari

de configurare a fixarii

Asamblare - clemd manuala si cric manual: Utilizatorii care au suficienta forta musculara pentru a efectua
operatiuni de ridicare si prindere fara asistenta suplimentara,

Clema automata si cric manual: Utilizatori cu suficienta forta musculara pentru a efectua operatiuni de ridicare,
dar care necesita asistenta in timpul operatiunilor de prindere,

Clema automata si cric automat: Utilizatori care necesita asistenta in timpul operatiunilor de fixare si ridicare.
de configurare a controlului tijelor de frana

Tipul manetei de acceleratie si de frana tip Standard: Utilizatorii care au suficient control si forta pentru a actiona
controlul vitezei si al franelor fara asistenta

Acceleratie si maneta de frana de tip Tetra: Utilizatori care au forta si control al mainilor limitate sau neglijabile
si care au nevoie de manere Tetra pentru functiile de control al vitezei si al franelor

Nota! Este important sa verificati forta musculara si coordonarea motorie a Utilizatorilor inainte de a
alege configuratia si de a testa dispozitivul! A se vedea sectiunea 2 , Avertismente si recomandari” (de
mai sus).

Blocarea Afisaj
bateriei

Volan
Semafor Mecanismul
de ridicare
Roata de .
actionare Mecanism
de fixare
Frana de
disc Suport

Figura 1. Componentele principale ale dispozitivului (este prezentat un exemplu de configuratie manuala a

4.

clemei si cricului)

Curatarea.

Atentie! Patrunderea apei poate distruge dispozitivul si modulul bateriei. Producatorul nu este responsabil
pentru daunele cauzate de apa din interiorul dispozitivului. Va rugam sa retineti, ca daunele cauzate de apa nu
sunt acoperite de garantie.
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Curatarea
e Nu curatati componentele individuale ale dispozitivului sub jet de apa sau cu un aparat de spalat sub presiune,
e Asigurati-va intotdeauna ca niciun lichid sau umezeala nu patrunde in butuc sau in modulul bateriei,
e (Cand curatati componentele sau modulul bateriei, utilizati o carpa uscata sau usor umeda,

e Nu utilizati niciodata carpe aspre, detergenti, substante chimice abrazive sau agresive pentru a curata
componentele.

5. Transportul si depozitarea
Transport

e Varugam sa pastrati ambalajul original pentru utilizare ulterioara in cazul in care dispozitivul trebuie
transportat pentru service sau alte motive.

Mutarea si ridicarea
e Atunci cand ridicati dispozitivul sau componentele sale individuale, respectati regulile de ridicare in siguranta.
e Pentru o ridicare si o transportare mai usoara, scoateti bateriile.
e Atunci cand ridicati dispozitivul, indepartati toate componentele dezasamblate si asigurati sprijinul unei a
doua persoane.
e Nu ridicati sau transportati prin apucarea cosului sau a cablurilor.
e Utilizati intotdeauna suporturi atunci cand curatati sau folositi dispozitivul.
Depozitare
e A se pastra intr-o incapere uscatd, feritd de lumina directa a soarelui,
e Scoateti modulul bateriei cand este complet incarcat si infasurati-1 in folie,
e De asemenea, trebuie sa protejati dispozitivul de umiditate cu o folie,

e Trebuie sa se asigure ca persoanele neautorizate (in special copiii) nu au acces nesupravegheat in camera in
cauza.

Pornirea repetata
e Inainte de repornire, verificati daca este necesara intretinerea si aranjati-o daca este necesar,
e Scaunul cu rotile, dispozitivul si modulul bateriei trebuie curatate inainte de repornire,
e Nu trebuie sa existe particule metalice pe fisd, incarcator si mufa incarcatorului din modulul bateriei.

6. Reciclarea si eliminarea
Sustineti sustenabilitatea prin respectarea reglementarilor locale privind reciclarea si eliminarea dispozitivului la
sfarsitul duratei sale de viata.

e Dispozitivul este marcat in conformitate cu Directiva europeana 2012/19/CE (Directiva DEEE) cu ,simbolul
cosului de gunoi barat”, pentru a va reaminti sa il reciclati,

e Toate materialele pot fi reciclate la sfarsitul duratei de viata a dispozitivului,

e Asigurati-va ca aparatul este eliminat in mod corespunzator, returnandu-I la distribuitor sau ducandu-I la o
companie de reciclare.

Atentie - Nu aruncati la groapa de gunoi deoarece din baterii si alte componente ale bateriei se pot scurge
A substante periculoase pentru mediu.
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7. [intretinere si service

Intretinere

in ciuda constructiei sale robuste si a utilizarii de materiale rezistente, dispozitivul este supus uzurii. Din acest motiv, se
recomanda ca dispozitivul sa fie verificat de un specialist la intervale regulate de intretinere - in general dupa 2 ani de
la cumparare sau mai devreme daca exista indoieli cu privire la functionarea corecta a dispozitivului.

Intervalul de intretinere recomandat dupa o perioada de 2 ani poate varia in functie de nivelul de utilizare a dispozitivului
si de comportamentul utilizatorului. Controlul gradului de uzura si comportamentul utilizatorului sunt responsabilitatea

utilizatorului.

Atentie! Va rugam sa luati in considerare si starea scaunului cu rotile! Intretinerea cscaunului cu rotile este la
fel de importanta ca si intretinerea dispozitivului. Este posibil ca recomandarile producatorilor sa nu ia in
considerare utilizarea scaunului impreuna cu dispozitivul; prin urmare, contactati furnizorul scaunului pentru

informatii privind intretinerea atunci cand utilizati scaunul impreuna cu dispozitivul!

Piesele (prezentate mai jos) au, de asemenea, instructiuni de utilizare ,generale” referitoare la scaunele cu rotile. Acestea
trebuie luate in considerare impreuna cu instructiunile producatorului scaunului, care trebuie verificate permanent.

ATENTIE: Deteriorarea treptata a performantei cauzata de lasarea bateriei descarcate, lasarea acesteia la temperaturi
scazute pentru perioade lungi de timp sau uzata din cauza utilizarii intensive nu este acoperita de garantie.

Denumirea Tipul controlului Frecventa inspectiilor
componentei

Dispozitiv
Baterii si Asigurati-va ca punctele de contact de pe baterie si carcasa bateriei | De fiecare data in
incarcatoare sunt curate, stergandu-le cu o carpa uscata. De asemenea, verificati | timpul incarcarii

daca stecherul si priza bateriei de incarcare sunt lipsite de murdarie
sau particule metalice.

bateriei.

Maneta de frana

fn timp, cablurile de frana se pot intinde. Acestea pot fi reglate prin
slabirea piulitei de control si rotirea dispozitivului de reglare situat
ldnga carcasa manetei de frana. Dupa ce reglajul a fost efectuat,
strangeti din nou.

Conform utilizarii.

Tije de frana

Verificati etanseitatea tuturor elementelor de fixare situate pe tijele
de frana pentru a asigura stabilitatea pieselor. Trebuie utilizate doar
uneltele furnizate.

In functie de utilizare,
de regulg, lunar.

Lumini si claxon

Controlul functiei normale.

De fiecare data inainte
de inceperea conducerii

Unitate de montaj a
franei cu disc

Curatati frana cu disc de murdarie si verificati daca exista uzura
excesiva, cum ar fi caneluri sau fante adanci.

De fiecare data cand
performanta franelor
pare sa fie afectata sau
lunar.

Mecanism de
prindere pentru
cadrul cscaunului cu
rotile

Verificati reglajele daca sunt detectate urme alunecoase sau excesive
pe cadru sau daca functionarea clemei manuale devine mai grea sau
mai usoara decat la livrare.

Conform specificatiilor.

Mecanism de fixare
de rama
dispozitivului

Verificati tensiunea si efectuati ajustari pentru a asigura o prindere
ferma pe tija de reglare a latimii

Conform specificatiilor,
in special atunci cand se
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trece la un alt scaun cu
rotile

Elemente comune pentru scaun si dispozitiv

Anvelope Presiunea anvelopelor (verificati specificatiile producatorului), strea Atunci cel putin o data
filetului si anvelopelor. Asigurati-va ca presiunea in toate anvelopele | pe saptamang;
este la acelasi nivel. Anvelopele mai rezistente asigura o consultati ,Secificatiile
manevrabilitate si o deplasare mai bune, dar reduc confortul atunci producatorului”.
cand conduceti pe suprafete accidentate.

Spite Jocul intre spite poate duce la deformarea rotilor din spate. in cazul aparitiei unei
Contactati dealerul sau service-ul local de biciclete pentru a rezolva | probleme.
problemele legate de jocul spitelor.

Numai scaunul cu rotile

Coardele Coardele suprasolicitate trebuie inlocuite, deoarece pot rani mainile | Daca este necesar
utilizatorului in timpul utilizarii dispozitivului.

Frane Puterea de franare depinde de presiunea din anvelope. Performanta | Cel putin o data pe

de functionare a franelor poate fi afectata si de murdaria acumulata
pe anvelope. Mentineti franele curate prin curatarea lor cu o carpa
umeda pentru a indeparta murdaria.

luna, in functie de
conditiilede utilizare

Cadru si suport axa
spate

in functie de tiparele de utilizare si de posibilitatea unei uzuri
excesive, verificati toate sudurile cadrului, axele, discurile spate si
sistemul de montare a scaunului pentru a depista fisuri sau
deteriorari evidente. Atentie! Daca este detectat, nu utilizati pana la
remediere.

Cel putin o data pe
luna, in functie de
conditiile de utilizare.

Roti pivotante

Spatiul dintre furca si roata din fata nu trebuie sa fie murdar,
deoarece murdaria care se acumuleaza acolo poate cauza uzura mai
rapida a rulmentilor auto-aliniati ai rotii. Pentru curatare, demontati
roata pivotanta fata prin scoaterea rotii din furca, apoi indepartati
murdaria si protejati componentele metalice ale rotii (de exempluy,
folosind unsoare tehnica).

Intretinerea trebuie
efectuata o data pe
luna sau mai frecvent, in
functie de tipurile de
suprafata si de conditii

Componente Verificati starea componentelor detasabile ale scaunului cu rotile; in cazul utilizarii intense

detasabile daca suruburile sunt slabite, strangeti-le. a scaunului sia
dispozitivului,
verificarile trebuie
efectuate o data pe
luna

Service

Intretinerea regulata este esentiala pentru mentinerea longevitatii dispozitivului, care, impreuna cu reparatiile, ar trebui

sa fie efectuate de distribuitorii autorizati ai Producatorului.

Pentru reparatii si service autorizat, va rugam sa contactati distribuitorul sau sa va adresati direct Producatorului.
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A ATENTIONARE! Reparatiile neautorizate vor duce la pierderea garantiei. Producatorul nu garanteaza functionarea
corecta a aparatului daca acesta a fost reparat de un centru de service neautorizat si/sau daca nu sunt utilizate piese de
schimb originale.

Data service-ul periodic va fi stabilit de comun acord cu distribuitorul la momentul achizitionarii dispozitivului.

Inspectii lunare

e Dupa prima luna de utilizare, se recomanda ca unitatea sa fie returnata dealerului pentru o inspectie completa,

e Toate modificarile sistemului de fixare pot fi efectuate impreuna cu o inspectie completa a elementelor de fixare si
de reglare.

Service dupa 24 luni.

e Pelanga intretinerea regulata de catre proprietar, este necesar un service complet de intretinere dupa 24 de luni.

e Aceasta include verificarea uzurii si ruperii pieselor si inlocuirile necesare. Inspectia inainte de livrarea catre client
va fi repetata si scaunul cu rotile si dispozitivul vor fi ajustate la nevoile utilizatorului,

e Se verifica, de asemenea, starea bateriei si puterea de iesire a rotii motoare.

Esec
In cazul unei defectiuni a dispozitivului se recomanda sa contactati imediat distribuitorul.

Afisajul are mai multe functii de diagnosticare - poate fi necesar sa transmiteti informatii tehnicianului de service daca
nu este posibila corectarea directa.

Notificare
Nr. | despre Functie (grupare) Descrierea erorii Solutia
eroare
Franele sunt blocate - . n .
N . Eliberati frana pentru a redeschide
1 Eroare 03 circuitul de alimentare L .
N circuitul de alimentare.
Nici un raspuns al intrerupt
acceleratiei Acceleratie defecta 1. Verificati cablul acceleratiei
2 Eroare 05 2. Schimbati acceleratia

3. Contactati distribuitorul

Asigurati-va ca acceleratia este
complet eliberata. Curatati si lubrifiati
daca sunt murdare

Nu este posibila trecerea | Acceleratie angajata

3 Eroare 04 B .
la setarea ,0 partial

1: Asteptati pana cand tensiunea

Supraincarcare baterie .
revine la normal.

4 Eroare 07 ;)\L/jatirr]ugam sa asteptati Supraincarcare baterie 2: Contactati distribuitorul daca pasul
’ 1 nu a functionat.
Esecul senzorului Hall 1. Verificati daca cablurile motorului
5 Eroare 08 sunt bine conectate

2. Deconectati cablul motorului, gasiti
un dispozitiv nou de acelasi model,
reconectati cablul cu roata motorului
pe noul dispozitiv. Daca eroarea

6 Eroare 11 apare in continuare, eroarea provine
de la controler. Schimbati controlerul.
Daca nu, schimbati roata cu motorul.
3. Contactati distribuitorul

Valoarea de protectie la | 1. Lasati controlerul sa se raceasca
Eroare 10 Esecul controlerului temperatura a 2. Daca inca nu functioneaza, inlocuiti
controlerului controlerul

Valoarea de protectie a

temperaturii motorului
Avaria motorului
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3. Contactati distribuitorul

Defectiunea senzorului Senzorul de viteza nu Contactati distribuitorul

8 Eroare 21 . . o
de viteza functioneaza

A Atentie! Va rugam sa nu efectuati reparatii in locuri periculoase (de exemplu, un drum aglomerat). Pentru
siguranta proprie, va rugam sa parasiti zona periculoasa. Deoarece PAWS are o roata motoare care se misca liber,
utilizatorul se poate deplasa din zona periculoasa folosind rotile pentru a impinge scaunul cu rotile.

& Atentie! Daca utilizati un serviciu de transport pentru a trimite dispozitivul pentru reparatii sau intretinere, utilizati
ambalajul original sau asigurati-va ca ambalajul utilizat ofera protectie adecvata pentru aparat in ambele etape ale
transportului. Daca aveti indoieli cu privire la ambalaj, va rugam sa contactati dealerul inainte de expediere.

& ATENTIONARE! Producatorul nu este raspunzator pentru daunele cauzate in timpul transportului dispozitivului
sau a componentelor ca urmare a ambaldrii incorecte.

8. Reutilizare

PAWS poate fi utilizat de o alta persoana, daca este necesar. Cu toate acestea, inainte de a-I transmite unui alt utilizator,
acesta trebuie sa fie reparat in conformitate cu sectiunea JNTRETINERE” de catre un dealer autorizat. Functiile
dispozitivului trebuie sa fie adaptate la capacitatile si nevoile noului utilizator. Verificati toate zonele functionale - in
special comenzile de pe volan.

Pe langa informatiile din sectiunea privind curatarea, dispozitivul trebuie dezinfectat cu dezinfectanti disponibili in
comert fara clor sau fenol. Producatorul nu este responsabil pentru daunele cauzate de utilizarea necorespunzatoare a
dezinfectantilor.

9. Garantie si utilizare
Dispozitivul PAWS este un sistem de actionare electrica aplicat pe cadrul frontal al scaunelor cu rotile manuale.

INFORMATII DE SIGURANTA IMPORTANTE
Urmatoarele informatii sunt esentiale pentru configurarea si utilizarea in siguranta a PAWS.

Pentru a maximiza siguranta utilizatorului atunci cand se utilizeaza PAWS cu un scaun cu rotile, urméatoarele elemente
sunt esentiale pentru minimizarea riscurilor:

e  (Cititi instructiunile de utilizare

e Montarea si configurarea corecta de catre un specialist instruit in domeniu

e Instruire privind utilizarea corecta de catre un specialist in produse calificat corespunzator
o intretinerea efectuatd in timp util la intervalele cerute de programul de service

Garantie

PAWS este acoperit de o garantie de 24 de luni pentru toate piesele (cu exceptia bateriilor) impotriva defectelor de
fabricatie sau a materialelor defecte. Bateria vine cu o garantie de 12 luni impotriva defectelor de fabricatie sau a
materialelor defecte.

Aceasta este o garantie gestionata prin punctul de vanzare unde a fost achizitionat sistemul.
Aceasta este o garantie de raspundere limitata si nu acopera deteriorarea scaunelor cu rotile ale tertilor.
PAWS (Powered Drive Systems) si compatibilitatea cu scaunele cu rotile

Scaunele cu rotile sunt proiectate in conformitate cu standardele de siguranta, care specifica cat de stabile si durabile
trebuie sa fie pentru a functiona in siguranta in timpul unui ciclu tipic de utilizare (ISO 7176:1-20). Acest standard a
fost redactat pentru a simula utilizarea tipica in ceea ce priveste conducerea manuala si descrie testele pentru a simula
o durata de viata care acopera 350 km de deplasare*.

Utilizarea unui scaun cu rotile cu sistemul PAWS il poate expune la uzura mult peste ciclul de viata tipic al unui scaun
cu rotile. Utilizarea regulata a sistemului Power Drive pe teren accidentat si pe distante lungi poate accelera uzura
pieselor critice ale scaunului cu rotile.
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Este important ca utilizatorul sa contacteze producatorul/furnizorul scaunului cu rotile pentru a confirma conditiile de
garantie ale scaunului cu rotile si cerintele de service in cazul utilizarii cu sistemul PAWS.

Tabel de compatibilitate si conectare: Parametrii conexiunii cadrului principal sau frontal al scaunului
cu rotile

Diametrul cadrului circular Min.: 19.0 mm - Max.: 40 mm

Grosimea minima a peretelui
cadrului 1,2 mm

Materialele cadrului Aliaj de aluminiu de inalta calitate - 6061-T6 sau 7005-T6

Aliaje de titan (TiLite)

Intervale de latime puncte de
fixare 240 mm - 540 mm (in functie de adaptorul selectat)

Sectiunea dreapta a cadrului care
urmeaza sa fie fixata Min. 50 mm, fara coturi

Forta de strangere 2000N

Profile neregulate sau compozite | Profilele asimetrice si fibrele compozite necesita interfete adaptive*

* Contactati distribuitorul PAWS autorizat pentru a afla care cadre compozite sau profile asimetrice pot fi
echipate cu adaptoare.

Prelungiti durata de viata a scaunului cu rotile atunci cand utilizati sistemele PAWS

e Conectare

o Asigurati-va ca clema dintre PAWS si cadrul caruciorului este reglata corespunzator pentru
profilul/dimensiunile specifice

» Verificati tabelul de compatibilitate si conectare pentru a confirma ca scaunul cu rotile poate fi
utilizat cu PAWS si consultati dimensiunile critice si forta de prindere din tabel

= Tabelul de compatibilitate si conectare arata gama de diametre ale cadrului, grosimi ale peretilor
cadrului si materiale care pot fi conectate la dispozitiv.

e Material cadru

o Cadrele din aliaj de aluminiu (de Tnalta calitate), cadrele din aliaj din seriile 6000 si 7000 pot fi combinate
cu dispozitivul.

o Cadrele din fibre compozite, cum ar fi fibra de carbon, nu sunt recomandate pentru utilizarea cu PAWS
din cauza rezistentei scazute la compresiune a compozitelor.

e Forma cadrului

o Pentru carde rotunde, consultati tabelul de compatibilitate si conexiuni.

o Forme de profil nerotunjite sau asimetrice - contactati distribuitorul PAWS autorizat.
e Forte de strangere

o Clema manuala - forta necesard pentru a mentine o conexiune sigura este inclusa in tabelul de
compatibilitate si conexiune
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o Prindere automata - forta necesara este masurata in falcile de prindere electrice si nu trebuie reglata
e Selectarea rotii din spate pentru amortizare

o Anvelope - se recomanda anvelope cu profil inalt - cu cat anvelopa este mai mare, cu atat amortizarea
este mai mare.

o Rame - rotile cu raze din otel inoxidabil sunt sugerate datorita rezistentei sporite.

e Intretinere

o Inspectati cadrul - cautati semne de uzurd, indoituri, lovituri sau fisuri pe cadru. in cazul in care sunt
detectate, informati imediat distribuitorul si inspectati caruciorul si PAWS.

o Rotile din spate - verificati presiunea in anvelope, cuplajele rapide, simetria rotilor, tensionarea spitelor,
etc.

o invelisul scaunului - cautati semne de uzura generala si zone in care materialul se poate rupe, deteriorand
scaunul de sezut.

o Alte piese - verificati daca exista componente slabite sau piese care ar putea necesita reglare. Daca este
necesar, utilizati Loctite Blue 243 pentru a va asigura ca conexiunile sunt bine fixate.

Asociere cu scaune cu rotile

Scaune cu rotile pentru PAWS

o Aceste modele sunt dezvoltate pe baza cunostintelor noastre despre scaune rotile si a observatiilor
privind cerintele de rezistenta in timpul dezvoltarii PAWS.

o Caracteristicile includ:
» Consolidarea cadrului
= inclinarea axei spate
= Discuri spate
= Centura de siguranta
» Roti spate cu spite din otel inoxidabil si anvelope cu profil inalt
e Scaune cu rotile ale tertilor

o Serecomanda ca numai scaunele cu rotile care au trecut testele organismelor independente pentru
conformitatea cu ISO 7176 sa fie asociate cu dispozitive de alimentare suplimentare,

o Scaunele cu rotile asociate trebuie sa indeplineasca criteriile pentru cadre, in special la contactul clemei.
Consultati tabelul de compatibilitate si conectare pentru cerintele cadrului.

o Asocierea caruciorului PAWS trebuie efectuata de un distribuitor PAWS autorizat.

Garantia se limiteaza la inlocuirea cauzata de defecte ale pieselor sau ale manoperei. Compania REHASENSE nu este
obligata sa inlocuiasca piesele care functioneaza defectuos sau sunt deteriorate ca urmare a abuzului, accidentelor,
modificarilor, utilizarii necorespunzatoare, neglijentei, intretinerii de catre altcineva decat REHASENSE sau un partener
de vanzari sau neutilizarii instrumentului in conformitate cu aceste instructiuni de utilizare.

in plus, compania REHASENSE nu poate fi trasa la raspundere pentru functionarea defectuoasa sau deteriorarea

produselor REHASENSE cauzate de utilizarea unui scaun cu rotile, a unui incarcator sau a altor accesorii decét produsele
corespunzdtoare recomandate in acest manual de utilizare.
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Compania REHASENSE nu are cunostinta de performanta PAWS atunci cand este utilizat cu orice alt scaun cu rotile
sau incarcator decat cele recomandate in acest manual si, prin urmare, nu garanteaza performanta PAWS atunci cand
este utilizat cu orice alt scaun cu rotile sau incarcator decat cele recomandate in acest manual.

REHASENSE nu ofera nicio garantie cu privire la performanta PAWS atunci cand este utilizat cu orice alt scaun cu rotile
sau incarcator decat cele recomandate in acest manual

REHASENSE NU OFERA ALTE GARANTII EXPRESE PENTRU ACEST PRODUS. OPTIUNEA DE INLOCUIRE, ASTFEL CUM
ESTE DESCRISA MAI SUS, ESTE SINGURA OBLIGATIE DE REDEZVOLTARE IN CADRUL ACESTEI GARANTIL iN NICIUN
CAZ REHASENSE NU VA FI RASPUNZATOARE PENTRU DAUNE INDIRECTE, SPECIALE SAU CONSECVENTE, CHIAR DACA
REHASENSE A FOST INFORMATA CU PRIVIRE LA POSIBILITATEA UNOR ASTFEL DE DAUNE.

e Garantie - daca se descopera orice defecte sau deteriorari, utilizatorul trebuie sa informeze imediat furnizorul.

e Garantia pentru defecte - Producatorul garanteaza ca dispozitivul este lipsit de defecte la livrare. Aceasta garantie

expira dupa o perioada de 24 de luni de la data livrarii dispozitivului,

o Inaceasts perioads, orice defecte materiale sau defecte ale pieselor (cu exceptia acumulatorului) cauzate de erori
de fabricatie sau de utilizarea de materiale necorespunzatoare in timpul constructiei vor fi reparate sau inlocuite
fara costuri.

e Exceptie: Bateria este supusa inlocuirii in cadrul garantiei pentru o perioada de 12 luni de la cumparare. Acest
lucru se datoreaza faptului ca starea si performanta bateriei depind de istoricul de incarcare.

Garantia nu acopera:

e Dispozitive ale caror numere de serie au fost falsificate sau eliminate.

e Piese uzate, cum ar fi anvelopele, manerele, manetele si spitele.

e Defecte cauzate de uzura normala, manipularea necorespunzatoare, inclusiv nerespectarea instructiunilor din
manualul de utilizare, accidente, deteriorari cauzate de neglijenta, deteriorari cauzate de foc, apa, forta majora sau
alte evenimente independente de vointa producatorului.

e Piesele care pot necesita intretinere sau inlocuire ca urmare a uzurii normale, ca parte a utilizarii normale (de
exemplu, inlocuirea anvelopelor).

e Inspectia echipamentului fara detectarea uzurii si a defectelor.

e Toate defectele mecanice si deteriorarile cauzate de utilizarea necorespunzatoare sau de utilizarea contrara
intentiei producatorului nu sunt acoperite de garantie.

e Schimbarile sau modificarile neautorizate ale dispozitivului vor anula garantia.

Domeniul de aplicare al raspunderii - Garantia nu acopera:

e costurile de transport,

e accidentele sau alte daune legate de functionarea defectuoasa a dispozitivului,
e daune cauzate de imposibilitatea de a utiliza dispozitivul,

e daune cauzate de intelegerea incorecta sau inadecvata a acestor instructiuni,

Modificari - Daca sunt detectate modificari neautorizate, garantia este anulata.

Daca aveti intrebari sau nelamuriri cu privire la modificari, va rugam sa contactati Producatorul inainte de a lua orice

masura.

Raspundere - Producatorul nu este responsabil pentru siguranta dispozitivului daca:

e dispozitivul este utilizat incorect

e dispozitivul nu este intretinut la intervalele recomandate de doi ani de catre un distribuitor specializat autorizat
sau de catre Producator

e dispozitivul este utilizat contrar instructiunilor din manualul de utilizare

e dispozitivul functioneaza cu o baterie insuficient incarcata

e dispozitivul este reparat sau modificat de o persoana care nu este autorizata sa efectueze astfel de lucrari

e suntincluse piesele achizitionate de la terti

anumite parti ale dispozitivului au fost indepartate
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10. Livrare si identificare

Domeniul de aplicare a livrarii

La livrare, dispozitivul este partial dezasamblat si necesita asamblare si reglare dupa dezambalare. Aceasta trebuie
efectuata de un distribuitor autorizat.

inainte de a incepe asamblarea, verificati continutul ambalajului. Fiecare livrare include urmatoarele detalii: -

Cadrul principal, ansamblul tirantilor si roata motoare - montate
Clema manuala sau automata

Baterie

incarcator pentru baterie

Cheie hexagonala Allen (pentru asamblare si reglare)

2 piese cheie cu capat deschis si cheie tubulard

Instructiuni de utilizare

Accesorii optionale care pot fi incluse

e Dispozitiv inteligent de umflare a anvelopelor

e Reflector spate

& Atentie! Daca este posibil, pastrati ambalajul original in cazul in care este necesar, pentru transportul la

dealerul producatorului. De asemenea, ambalajul original este util in cazul transportului pe distante lungi.

Instructiuni de ambalare

Va rugam sa pastrati toate materialele de ambalare originale - este posibil sa aveti nevoie de ele daca unitatea trebuie
trimisa pentru service sau reparatii.

Identificare

Eticheta producatorului de pe partea laterala a cadrului principal contine informatii importante despre dispozitiv.

Pictograma | Descriere
J Producator

M Data productiei
uD

| Identificator unic al dispozitivului (UDI)

PAWS City

ﬂ 2020-08-08

RPI12MMT00

7;:‘@ 120 kg
10% (6°)
%
-

NUTOTTTATIY

Dispozitiv medical

[:B:I Cititi instructiunile de utilizare

(€ mo] T3]

REHASEMSE Sp. z0.0.

Sulejowska 45 G
97-300 Piotrkbw Tryb.

1000(12)80900Z( | L)6¥¥E08.9¥/0650(10)

Figura 2. Eticheta
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Tip

Tipul descrie componentele cheie ale dispozitivului. Codurile pentru fiecare dintre cele zece locuri de Tip sunt descrise

mai jos: -

Locul 1 - Producator - "R" vine de la Rehasense

Locul 2 - Familie - "P" vine de la PAWS

Locul 3 - Stil. "I" pentru versiunea City; "C" pentru Cruiser; "T" pentru Tourer

Locurile 4 si 5 - Diametrul rotii. 12"; 14"; 16"; 20".

Siturile 6 si 7 - Fixare. "MM" Ridicare /Clema manuala; "AM" Clema automata / ridicare manuala ;

"AA" Ridicare/Clema automata

Locul 8 - Tije de directie. Tip "S" Standard; Tip "T" Tetra

Locurile 9 si 10 - Pneu nr. ref. "01" pentru anvelope standard; "00" pentru anvelope de tip Fat.

Ridicar | Dimensi
Nr. produs Descriere Model Fixare ca une
roata
RPI12MMS00 PAWS / CITY 12" / MANUAL CLAMP & LIFT / NORMAL HANDLES City Manual Manual 12"
RPI12MMTO0 PAWS / CITY 12" / MANUAL CLAMP & LIFT / TETRA HANDLES City Manual Manual 12"
RPIT2AAS00 PAWS / CITY 12" / AUTOMATIC CLAMP & LIFT / NORMAL City Auto Auto 12"
HANDLES
RPIT2AATO0 PAWS / CITY 12" / AUTOMATIC CLAMP & LIFT / TETRA HANDLES City Auto Auto 12"
RPI14MMS00 PAWS / CITY 14" / MANUAL CLAMP & LIFT / NORMAL City Manual Manual 14"
HANDLES
RPI14MMTOO0 PAWS / CITY 14" / MANUAL CLAMP & LIFT / TETRA HANDLES City Manual Manual 14"
RPIT4AASO0 PAWS / CITY 14" / AUTOMATIC CLAMP & LIFT / NORMAL City Auto Auto 14"
HANDLES
RPIT4AATO0 PAWS / CITY 14" / AUTOMATIC CLAMP & LIFT / TETRA HANDLES City Auto Auto 14"
RPC16MMS00 | PAWS / CRUISER 16" / MANUAL CLAMP & LIFT / NORMAL Cruiser Manual Manual 16"
HANDLES
RPC16MMTO00 | PAWS / CRUISER 16" / MANUAL CLAMP & LIFT / TETRA Cruiser Manual Manual 16"
HANDLES
RPC16AAS00 PAWS / CRUISER 16" / AUTOMATIC CLAMP & LIFT / NORMAL Cruiser Auto Auto 16"
HANDLES
RPC16AAT00 PAWS / CRUISER 16" / AUTOMATIC CLAMP & LIFT / TETRA Cruiser Auto Auto 16"
HANDLES
RPT20MMS00 | PAWS / TOURER 20" / MANUAL CLAMP & LIFT Fat tyre 20"x4"/ Tourer Manual Manual 20"x4"
NORMAL HANDLES
RPT20MMTO0 | PAWS / TOURER 20" / MANUAL CLAMP & LIFT Fat tyre 20"x4"/ Tourer Manual Manual 20"x4"
TETRA HANDLES
RPT20AAS00 PAWS / TOURER 20" / AUTOMATIC CLAMP & LIFT Fat tyre Tourer Auto Auto 20"x4"
20"x4" / NORMAL HANDLES
RPT20AAT00 PAWS / TOURER 20" / AUTOMATIC CLAMP & LIFT Fat tyre Tourer Auto Auto 20"x4"
20"x4" / TETRA HANDLES
RPT20MMS01 | PAWS / TOURER 20" / MANUAL CLAMP & LIFT / 20"x2.125" TIRE | Tourer Manual Manual | 20"x2.125
/ NORMAL HANDLES !
RPT20MMTO1 | PAWS / TOURER 20" / MANUAL CLAMP & LIFT / 20"x2.125" TIRE | Tourer Manual Manual | 20"x2.125
/ TETRA HANDLES !
RPT20AASO1 PAWS / TOURER 20" / AUTOMATIC CLAMP & LIFT / 20"x2.125" Tourer Auto Auto 20"x2.125
TIRE / NORMAL HANDLES !
RPT20AATO1 PAWS / TOURER 20" / AUTOMATIC CLAMP & LIFT / 20"x2.125" Tourer Auto Auto 20"x2.125
TIRE / TETRA HANDLES "
RPIT4AMT00 PAWS / CITY 14" / AUTOMATIC CLAMP & MANUAL LIFT / TETRA City Auto Manual 14"
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RPIT2AMTOO PAWS / CITY 12" / AUTOMATIC CLAMP & MANUAL LIFT / TETRA City Auto Manual 12"
RPC16AMTO0 PAWS / CRUISER 16" / AUTOMATIC CLAMP & MANUAL LIFT / Tourer Auto Manual 16"
TETRA
Figura 3 Tipuri si descrieri
11. Date tehnice
. " . " . " Tourer v
Elementul City 12 City 14 Cruiser 16 20"%2.125 Tourer 20"*4
* | 247 * T sl4: .
(Tr:trf") L. Latime * Indltime: 800 x 490 x 810 | 800 x 490 x 810 | 820 x 490 x 860 | 1000 x 520 x 920 | 1000 x 520 x 920
. el 1110 x 600 x

Ambalaj Lung.*Lat.*Inalt. (mm) 300 1110 x 600 x 300 | 1110 x 660 x 290 | 1260 x 705 x 290 1260 x 705 x 290

Greutatea maxima a persoanei: 120 120 120 120 120

(kg)

Greutatea maxima totala: (kg) 140.8 141.3 143.8 1475 148.8

Greutate totala fara baterie: 175 18 0.5 242 255

(kg)

Greutatea cu baterie: (kg) 33 33 33 33 3.3

Greutatea totala: (kg) 20.8 21.3 23.8 27.5 28.8

Puterea motorului: (W) 350 400 500 500 500

Puterea max. a motorului (W) 900 900 1100 1100 1100

Cuplu maxim motor (N.M) 45 60 78 87 87

Greutatea cu baterie: (kg) 48 48 48 48 48

Greutatea totala: (kg) 11.6 11.6 11.6 11.6 11.6

Puterea nominala a bateriei:

7 7 7 7 7

Wh) 55 55 55 55 55

fg]‘;nlt‘;'ato" (mm) (Lung. X L3t | 371 13086 | 371x130x86 | 371x130x86 | 371x 30 x 86 371x30x 86

incarcator pentru baterii Standard Standard Standard Standard Standard

Timpul de incarcare: (ore) 5 5 5 5 5

Prindere - automata/manuala Optional Optional Optional Optional Optional

Frane pe disc si frane "e" Standard Standard Standard Standard Standard

Frana de stationare Standard Standard Standard Standard Standard

Raza de virare: (cm) 100 110 120 150 150

Capacitatea de urcare pe 10 10 10 10 10

pante (dg)

inaltime panta (mm) 50 50 40 55 55

Viteza maxima 40 40 38 35 35

Viteza maxima: (km/h)

Moduri: in intervalul (km/h)

Setarile vitezelor sunt programate pentru a respecta reglementarile locale privind viteza

Mers inapoi Da Da Da Da Da
Controlul vitezei de croaziera Da Da Da Da Da
Modul de mers pe jos Da Da Da Da Da
(Walking)

Functia Tetra Optional Optional Optional Optional Optional

Material cadru Otel si aluminiu | Otel si aluminiu Otel si aluminiu

Otel si aluminiu

Otel si aluminiu

. 12.5%2.25 (57- 14*3.0-8 (58-
Anvelopa: (inc) ( ( 16*3 (76-305) 20*2.125 (57-406) | 20*4.0 (100-406)
203) 203)
Janta 24 x 203 38 x 203 50 x 305 73 x 406 73 x 406
Presiunea in anvelope: (Bar) 2.8 2.8 24-31 2 2
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Sonerie sau Claxon

Claxon Claxon

Claxon

Claxon

Claxon

Faruri fata

Da, 3 pozitii Da, 3 pozitii

Da, 3 pozitii

Da, 3 pozitii

Da, 3 pozitii

& ATENTIE!

Viteza maxima este disponibila numai la cererea speciala a utilizatorului. Modurile de viteza 1-2 sunt pentru fiecare

produs.

Figura 4 Date tehnice

Limitele de viteza sunt stabilite in conformitate cu reglementarile locale privind traficul. Aceste limite vor fi programate
la momentul productiei si vor fi ajustate treptat pentru a atinge viteza maxima permisa stabilita de autoritati. Daca este

necesara o setare a limitei mai mica decat cea permisa de reglementarile locale, aceasta poate fi programata de un

reprezentant autorizat Rehasense PAWS la punctul de livrare.

(mm) A B C
12" 800 (810 |490
16" 820 (860 |490
20" | 1000 |920 |520

Dispozitiv in pozitia de parcare

Baterie

Tabele dimensionale

Figura 5 Dimensiunile dispozitivului si ale bateriei

Dimensiune: 20X2.125
ETRTO: 57-406

Model: C-1488
Presiunea aerului: 35-45
P.S.1/2.4-3.1 Bar
Supapa auto

Diam. | Modelul benzii de Descriere Diam. Banda de rulare | Descriere
rulare

12" Marca: CHAOYANG 14" Marca: INNOVA
Dimensiune: 12 1/2 x 2 Dimensiune: 14x 3.0
1/4 ETRTO: 76-203
ETRTO: 52-203 Model: IA — 2805
Model: H-5 Presiunea aerului: 50 P.S.
Presiunea aerului: 40 P.S. 1/3.5Bar
/2.8 Bar Supapa auto
Supapa auto

16" Marca: CST 20" Marca: CST
Dimensiune: 16X3.0 Dimensiune: 20X4.0
ETRTO: 75-305 ETRTO: 100-406
Model: C-1488 Model: C-1752
Presiunea aerului: 35-45 Presiunea aerului: 30
PS.I/2.4-3.1 Bar P.S.I/2.0 Bar
Supapa auto Supapa auto

20" Marca: CST
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Protectie impotriva coroziunii

Piesa Material utilizat Tratarea suprafetei Curatarea

Furca fata KTL + vopsire prin Utilizati doar o carpa usor
otel pulverizare umeda si detergenti de uz

Suport cadru aliaj de aluminiu anodizat casnic standard pentru

Carcasa de control aliaj de aluminiu anodizat curatare. Curatare repetata

Toate suruburile otel si otel inoxidabil dacromet, zincat, netratat | in caz de murdarie

Toate suruburile ca in punctul 4 abundenta
Toate placutele otel zincat
Toate piulitele otel si otel inoxidabil dacromet , zincat, netratat

Suport otel inoxidabil si aliaj de
aluminiu Netratat si anodizat
Suport centru aliaj de aluminiu anodizat
Suport lateral otel inoxidabil slefuire
Clema manuala aliaj de aluminiu anodizat
Clema automata aliaj de aluminiu anodizat
Suport pentru cos aliaj de aluminiu anodizat
invelis protector materiale sintetice si otel zincat

12. Configuratii, controlere si afisaj
Descriere

Configurarea dispozitivului se face la momentul plasarii comenzii si poate fi necesar ca distribuitorul sa se consulte cu
terapeutii pentru a discuta cele mai bune optiuni de utilizare pentru utilizator, care se vor potrivi situatiei individuale a
utilizatorului.

Prin urmare, configurarea comenzilor dispozitivului va fi adaptata la optiunile de conducere, de franare si de montare
selectate de utilizator la momentul plasarii comenzii.

in timp ce majoritatea caracteristicilor sunt standard, exista si optiuni de montare, conducere si sistem de franare care
permit utilizatorului un grad de control care nu depaseste abilitatile sale fizice.

in general, utilizatorii cu leziuni nervoase si/sau atrofie musculara pot alege fie un sistem de montare automats, fie un

sistem de montare, conducere sau franare asistata.

& Atentie! Aceste configurari sunt stabilite in timpul productiei si pot fi modificate numai de catre producator sau
de un distribuitor autorizat care utilizeaza componente aprobate.

Configurare

Necesitatile utilizatorului determina configurarea dispozitivului si a controlerelor. Configurarea care ofera cel mai mare
grad de asistenta este conceputa pentru utilizatorii cu boli neuromusculare induse limitate.

2 forme de asistenta
e Fixare cu sistem de asistenta - Prindere/eliberare si ridicare/coborare
e Conducerea si franarea - controlere Tetra pentru a asista functionarea

Bare de directie Tetra pentru persoanele cu abilitati reduse ale trunchiului si membrelor superioare si control motor
slab. Principala diferenta este metoda de prindere a panourilor de control ale acceleratiei (mana dreapta) si frana (mana
stanga).

Franele Tetra au doua elemente suplimentare care permit un control mai mare al miscarii prin activitatea mainilor si
incheieturilor utilizatorului.

La franele Tetra, unghiul necesita o configurare individuald pentru un control optim.
Versiunea 08/25
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& Atentie! Capacitatea utilizatorului de a exercita controlul asupra functiilor-cheie ale panoului de control al vitezei

si al franarii determina daca utilizatorul poate sau nu utiliza dispozitivul in conditii de siguranta.

Controlere

Controlerele sunt comutatoare, butoane sau parghii utilizate pentru a actiona dispozitivul. Acestea descriu cele 5
.Sisteme” principale ale dispozitivului: -

Alimentare - Baterie reincarcabila si Dispozitiv

Siguranta - Iluminare si avertismente

Asamblare - Prindere/Eliberare si Ridicare/Coborare

Conducere - Accelerare/Decelerare

Franare - Decelerare si Parcare

Nr. | Sisteme Denumire Functia Stand | Tetra
Baterie Alimentarea dispozitivului X
2 Blocarea bateriei Blocare pentru baterie X
Alimentar Activarea bateriei si a nivelului de
3 e Comutator baterie incarcare X
4 Comutator de dispozitiv Buton "on" sau "off" X
5 Comutator de control al tractiunii Prevenirea alunecarii rotilor X
6 ) . | Comutator far Alegerea a 3 setari pentru faruri fata X
Siguranta - - -
7 Sunetul claxonului Buton de avertizare sonora X
Comutator automat de Fixare/Eliberare si
8 . fixare/ridicare Ridicare/Coborare X X
Montajul N PTT
Parghie de comanda a ridicarii
9 manuale Controlul a 3 pozitii de ridicare X X
10 Afisaj Afisajul soferului X
11 Comutator directional Inainte sau inapoi X
12 Maner acceleratie Controlul acceleratiei X X
13 Maner de acceleratie Tetra Controlul acceleratiei X X
Seteaza doua viteze in modul de
14 | Conducer [ Comutarea modului de pieton pieton X
€ Pornirea si oprirea butonului de
15 Buton de conducere control al conducerii X
Selectarea modurilor de viteza mai
16 Buton mod viteza - in sus mare X
Selectarea modurilor de viteza
17 Buton mod viteza - in jos redusa X
18 Maneta de frana Controlul franei in timpul conducerii X X
19 . E-frana Controlul franei in timpul conducerii X X
Franarea - » -
20 Scoaterea franei de parcare Controlul parcarii stationare X X
21 e- frana de parcare Controlul parcarii stationare X X
Figura 7. Controlere pentru dispozitive PAWS
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Figura 8. Controlere standard

Figura 9. Controlere Tetra
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Blocaj de siguranta butonul rosu
activeaza functia de fixare automata

Comutator de fixare/ridicare
automata

Figura 10. Comutator automat de fixare/ridicare

Conectare si ridicare

1. Comutatorul automat de prindere/ ridicare trebuie sa fie pozitionat in pozitie centrala.

2. Pentru a activa functia de prindere automata, apasati butonul rosu. Utilizatorul are la dispozitie 20 de secunde pentru a actiona.
3. Comutatorul automat de prindere/ ridicare trebuie comutat pe partea stanga. Dispozitivul va incepe sé fixeze félcile pe cadrul
scaunului. Initial pe dreapta, ulterior pe stanga. La final, PAWS va ridica partea din fata a scaunului; in acest moment, unitatea este
pregatita de condus

4. Pentru tipurile AM, se aplica punctele 1 si 2. Ridicarea va avea loc manual.

Coborare si deconectare

1. Aduceti comutatorul de prindere/ ridicare automata in pozitia centrala.

2. Pentru a activa functia de prindere automata, apasati butonul rosu. Utilizatorul are 20 s pentru a actiona..

3. Comutatorul automat de prindere/ ridicare trebuie sa fie comutat in partea dreapta. Deconectarea este facuta in ordine inversa.
Initial, PAWS va cobori partea din fata a scaunului, apoi se va deconecta de la cadrul scaunului.

4. Pentru tipurile AM, se aplicd punctele 1 si 2. Coborarea va avea loc manual.

Afisaj

Afisajul este montat in centrul directiei si poate fi rotit in pozitia optima prin slabirea, ajustarea si strangerea suruburilor
de strangere de pe suportul de montare a afisajului. Afiseaza informatii cheie despre sistemul dispozitivului, controalele
si operatiunile curente.
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A Atentie! Ecranul este fabricat din aceleasi materiale utilizate in smartphone-uri. Are un strat protector; este
important sa aveti grija de el pentru a asigura o durata de viata lunga a dispozitivului. Curatati-l cu o carpa moale si un
detergent pentru lentile.

Conexiune intre -
_ Nivelul de
controler si ecran s
; incarcare a
bhateriei

|Contro|u| vitezei |

|Mers inainte | |Mers inapoi |
|Viteza curentd | Minimizarga
consumului de
|Mod de tractiune | energie
Mod “Walk”
|Mod de conducere | plimbare
Contor total al |Starea de |

calatoriei

Timpul actual al |Putere curenta |

calatoriei

E-Parcare

Modul “Walk”

plimbare
Temperatura Indicator
motorului luminos de
Indicator luminos temperatura
de tensiune :

Indicator

luminos curent

Figura 11. Functiile afisajului
13. Asamblarea dispozitivului
Introducere
Aceasta sectiune descrie: -
e in primul rand, asamblarea in functie de configuratia aleasa a sistemului de prindere si ridicare

e in al doilea rand, functionarea general3, cu exceptia diferitelor configuratii
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13.1 Nomenclatura pieselor

Descriere

Aceasta sectiune prezinta si defineste toate ansamblurile de montare principale si partile functionale cheie ale
dispozitivului pentru ansambluri de montare manuale si automate.

Placa de

reglare a
inaltimii
clemei

Tija de
prindere

Falci de
presare

Mecanism de
prindere
clema

Surub de
blocare B
(adancime si
unahi)

[l

=

¥
)

&

\

3

e

Tija cu eliberare
rapida

Piulita

Surub de blocare A
(unghi)

Bara pentru setarea
Iatimii

Inel de reglare a latimii

Figura 12. Unitati de montare pentru sistemul manual de prindere si reglare a latimii

Placa de reglare
a inaltimii clemei

Falci de presare

Piulita de reglare
a clemei

Mecanism de
prindere clema

Surub de blocare
B (adancime si
unghi)

Tija cu eliberare rapida

Piulita

Surub de blocare A
(unghi)

Bara pentru setarea
[atimii

Inel pentru setarea
latimii

Figura 13. Unitati de montare pentru sistemul automat de prindere si reglare a latimii

13.2 Asamblare - Clema manuala si ridicare manuala

Introducere

Sunt disponibile n versiunile 12", 14", 16" si 20". Va rugam sa verificati numarul modelului in tabelul din sectiunea 9.

Clemele manuale sunt montate si ajustate pentru a se potrivi cu scaunul cu rotile. Ridicarea este controlata de o

parghie pe tija de directie si are 3 pozitii - parcare, distanta scurta si distanta lunga intre axe.

Versiunea 08/25

Pagina 26 din 53

PAWS UM RO



Mod de procedare
Stabilirea dispozitivului in pozitia in picioare cu clemele in pozitie.

e Toate piesele trebuie scoase din ambalaj si verificate in conformitate cu figura 14 de mai jos.
Indicatii: Daca este posibil, pastrati cartonul si ambalajul pentru eventuale nevoi viitoare de transport.

Incarcator | = ccssels 4 Baterie

Bara pentru setarea
[atimii

Bara pentru setarea
[atimii

PAWS pentru
asamblare

Clema de
asamblare manuala

pe 64 Clema de asamblare
Unelte L) & o 5 A
—— o manuala - Stanga

Figura 14. Parti prezentate in pachet.

Asezati ansamblul clemei manuale in dispozitiv cu cele doua tije de reglare a Iatimii in cele doua orificii. Parghiile
de blocare cu eliberare rapida trebuie coborate in partea de jos si slabite pentru a permite montarea mecanismului
de prindere manuala. Cand setarea latimii este completd, dispozitivul se va bloca in pozitie verticala (a se vedea Fig.
15).

Figura 15. Ansamblu de montaj pentru reglarea latimii

Dispozitivul trebuie sa fie amplasat si sustinut pe roti. Suporturile trebuie sa fie intoarse spre exterior - astfel incat sa
sustina dispozitivul in pozitie verticala. Asigurati-va ca suruburile de fixare de pe partea superioara a suporturilor sunt
direct in orificiul de montaj

gura 16. Rotirea suporturilor in pozitia de parcare

e Apasati parghia de blocare a ridicarii si trageti suportul in pozitia de parcare, astfel incat dispozitivul sa poata sta
pe cont propriu.
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’ & Atentie! ,Pozitia de parcare” este pozitia necesara pentru montare si eliberare in timpul etapelor de montare

Parking Position Touring Position City Position

Figura 17. Pozitii diferite pentru mecanismul de ridicare
(Consultati sectiunea 13 Functionare pentru mai multe informatii privind pozitiile de conducere)

e Setati rotile de directie. Rotiti cu 90 de grade, astfel incét tijele de directie sa fie in pozitia corectd de conducere.
Tensionati cele doua suruburi hexagonale din coloana de directie pentru a preveni miscarea nedorita a tijelor de
directie..

A Atentie! Setarea cuplului este de 8 Nm (niutonometri).

Figura 18. Montarea tirantilor in pozitie de lucru.
Asamblarea pe scaunul cu rotile

Introducere

Asocierea corecta a scaunului cu rotile cu dispozitivul este foarte importanta - dispozitivele trebuie sa fie montate
numai pe tuburile frontale ale scaunului cu rotile si nu de partile detasabile sau mobile. Este important ca

dispozitivul sa fie fixat uniform pe scaun. Va rugam sa va acordati timpul necesar pentru a face acest lucru pentru a
asigura cea mai buna potrivire.

Fixarea are loc in 2 etape, cu 6 optiuni de reglare pentru fiecare parte. Prima etapa este utilizata pentru ajustarea
tuturor setarilor, cu scopul unei ajustari generale. A doua etapa are loc dupa inchiderea falcilor de strangere si
consta in microreglarea finala a unghiurilor, 1atimii, inaltimii si adancimii prin strangerea tuturor suruburilor si
piulitelor. A se vedea figura 19.

Mod de procedare

Reglarea inaltimii dispozitivului in raport cu scaunul cu rotile.
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Raportul de inaltime poate fi modificat prin slabirea surubului mecanismului de fixare a clemei in raport cu
mecanismul de reglare a latimii. Masurati ambele parti pentru a asigura o setare uniforma a inaltimii.

Atunci cand sunt fixate, falcile de prindere trebuie sa fie la mijlocul sectiunii tuburilor din fata ale scaunului cu
rotile sau intr-un punct in care sectiunea tubului drept este putin mai mare decat planul de prindere al falcilor de
prindere.

Atentie! Evitati fixarea pe sectiuni inegale ale tubului.

C

Figura 19. Diverse pozitii de reglare a inaltimii.

A Atentie! Cuplul recomandat pentru surubul C este de 35 Nm (niutonometri).

Setarea falcilor de prindere

Reglati latimea, unghiul si adancimea astfel incat fortele de presiune sa fie distribuite uniform pe ambele parti.

Efectuati ajustari ale Iatimii falcilor de prindere la tuburile din fata ale cadrului scaunului cu rotile prin deplasarea
parghiilor de eliberare rapida in jos, astfel incat mecanismul de prindere sa aiba capacitatea de a aluneca in/din
carcasa. A se vedea Fig. 12 de mai sus.

Cand centrul falcilor de prindere este paralel cu linia mediana a tuburilor scaunului, inchideti maneta de eliberare
rapida.

Pentru a se potrivi unui scaun mai ingust, mecanismul de fixare a clemei de pe ambele parti poate fi intors spre
interior. A de vedea fig. 20 de mai jos. Trageti in jos parghiile de eliberare rapida, extindeti tija de reglare a latimii,
inversati mecanismul de prindere si apoi introduceti falcile de prindere, reglati latimea falcilor de prindere la forma
cadrului frontal al scaunului cu rotile prin introducerea si scoaterea din carcasa atunci cand centrul falcilor de
prindere este in linie cu cadrul frontal al scaunului, inchideti parghiile de eliberare rapida.

& Atentie! Tensiunea parghiei poate fi reglata cu ajutorul piulitei de pe cealalta parte a parghiei. A se vedea Figura
12 de mai sus.
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Figura 20. Inversarea mecanismului de prindere spre interior

Figura 21. Reglarea piulitei de tensionare la maneta de reglare a latimii.
Atentie! Inel de reglare pe bara inferioara

Sugestii: efectuati ajustari la inelul de reglare situat pe tija inferioara de montare a clemei - fixati-l in pozitie pentru a
marca latimea si pentru a facilita repozitionarea in cazul in care structura clemei trebuie sa fie indepartata pentru
transport. Toate celelalte configuratii de reglare vor fi pastrate.

A Atentie! Cuplul recomandat pentru surubul D este de 5 Nm (niutonometri).

Reglati deschiderea falcilor cu ajutorul cheii furnizate pentru a permite instalarea usoara a tubului frontal al
scaunului cu rotile. Executati pentru ambele parti.
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Deschidere Reglare

Figura 22. Deschiderea si reglarea latimii falcilor de prindere.
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e Reglati unghiul lateral al falcilor de prindere fata de tuburile frontale. Reglati unghiul falcilor de prindere fata de
tubul scaunului cu rotile prin rotirea surubului A. Falcile de prindere trebuie sa cuprinda in mod egal tubul
scaunului atunci cand falcile de prindere sunt in pozitie inchisa. Trebuie efectuata pentru ambele parti.

A Atentie! Cuplul recomandat pentru surubul A este de 50 Nm (niutonometri).

Figura 23. Modificarea unghiului lateral si a adancimii falcilor de prindere.

Reglarea unghiului frontal al falcilor de prindere la tuburile frontale ale scaunului cu rotile. intoarceti falcile de
prindere astfel incat acestea sa fie paralele cu tuburile.

Figura 24. Schimbarea unghiului frontal al falcilor de prindere.

e Setarea adancimii falcilor de prindere la dispozitiv. Efectuati ajustari la adancimea clemei (determinati distanta de
la dispozitiv la scaunul cu rotile) pentru a asigura un spatiu adecvat intre genunchii utilizatorului si dispozitiv.

Figura 25. Arata reglarea adancimii mecanismului de prindere in raport cu dispozitivul
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& Atentie! Mecanismul de prindere si punctul de montare al clemei trebuie sa mentina contactul complet - nu
depasiti adancimea peste limita specificata in timp ce mentineti contactul complet intre punctul de montare al clemei
si mecanismul de prindere.

Efectuarea pe ambele parti va asigura faptul ca semnele de calibrare pentru unghi, rotatie si adancime sunt
aproximativ aceleasi.

o Inchideti falcile de strangere, apoi reglati piulita de tensionare a félcilor de strangere (a se vedea ,Figura 22.
Deschiderea si reglarea latimii falcilor de strangere”) cu un cuplu de 8 Nm (exemplu) sau altul cu care utilizatorul
se simte confortabil. Daca utilizatorul nu poate inchide clema folosind o piulita setata la un cuplu de 8 Nm, este
indicat un model cu o clema automata.

A Atentie! Cuplul recomandat pentru reglarea unghiului si adancimii surubului B este de 25 Nm (niutonometri). A
se vedea figura 25 de mai sus.

Dispozitivul este gata de utilizare.
13.3 Asamblare - clema automata si ridicare automata
Descriere

Sunt incluse cleme electrice automate pentru a se potrivi cu scaunul cu rotile. Ridicarea este controlata electronic pe tija
de directie si are 3 pozitii - parcare, distanta scurta si distanta lunga intre axe.

Aceasta configuratie este disponibild in versiuni de 12", 14", 16" si 20". A se vedea figura 4. Modele si date tehnice.
Figura 13 prezinta nomenclatura diferitelor componente.

Mod de procedare

Scoateti toate piesele din ambalaj si verificati daca corespund listei de referinta din sectiunea 9 (de mai sus).

Indicatii: Daca este posibil, pastrati cartonul si ambalajul pentru transportul viitor.

Incarcator Baterie

Bara pentru setarea
[atimii

Bara pentru setarea
[atimii

Clema de montare

N N PAWS pentru
automata - Stanga

Aoamhlara

Clema de montare

Unelte automata - dreapta

Figura 26. Ambalarea dispozitivului automat

e Glisati ansamblul de montare pentru clemele automate din dispozitiv cu cele doua tije de reglare a latimii in cele
doua orificii de montare. (A se vedea Fig. 13)

e Parghiile de eliberare rapida trebuie sa fie in pozitia jos si slabite, astfel incat sa poata fi montat mecanismul manual
de prindere. Odata ce latimea este setatd, aceasta va fi blocata in pozitie verticala (a se vedea Fig. 27).
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Figura 27 Montarea ansamblului de montare a clemei pe ansamblul de montare pentru reglarea latimii

Dispozitivul trebuie sa fie asezat pe roti si sprijinit. Suporturile trebuie sa fie intoarse spre exterior - astfel incat sa sustina
dispozitivul in pozitie verticala. Asigurati-va ca suruburile de fixare situate pe partea superioara a suporturilor sunt direct
in orificiul de montaj.

-

%

poar
v
A\

Figura 28. Rotirea suporturilor in pozitia de parcare

Apasati maneta de blocare a ridicarii si trageti suporturile in pozitia de parcare, astfel incat unitatea sa poata sta pe
cont propriu.

& Atentie! "Pozitia de parcare" este pozitia necesarad pentru atasare si detasare in timpul etapelor de prindere.

Parking Position Touring Position City Position

Figura 29. Diferite pozitii ale mecanismului de ridicare

A Atentie! Exista un indicator pe mecanismul de ridicare care arata pozitia selectata. Acesta este fie 1, 2 sau 3.
Pentru mai multe informatii despre pozitia de conducere, consultati ,Sectiunea 14: Operarea”.

e  Setati rotile de directie. Reglati volanul la pozitia corecta de condus. Strangeti cele patru suruburi hexagonale din
suportul de montaj pentru a preveni miscarea nedorita a volanului.
Versiunea 08/25 Pagina 33 din 53 PAWS UM RO



& Atentie. Cuplul recomandat pentru suruburi este de 8 Nm (niutonometri).

Atasarea la scaunul cu rotile

Introducere

& Atentie! Nu deplasati dispozitivul atunci cand aceasta se afla doar pe suporturi - acest lucru poate cauza rotirea
picioarelor dacad nu sunt blocate corespunzator, ceea ce poate cauza rasturnarea dispozitivului.

Adaptarea scaunului cu rotile la dispozitiv este extrem de importanta - dispozitivul trebuie sa fie montat numai pe
tuburile frontale ale scaunului si nu pe partile detasabile sau mobile. Este important ca dispozitivul sa fie fixat uniform
pe scaun. Trebuie alocat timp suficient pentru a asigura cea mai buna potrivire posibila.

Fixarea are loc in 2 etape, cu optiunea a 6 ajustari posibile pentru fiecare parte. Prima etapa consta in ajustarea tuturor
setdrilor pentru o potrivire generala. A doua etapa are loc dupa inchiderea falcilor de prindere si consta in
microreglarea finala a unghiurilor, inaltimii si adancimii inainte de strangerea tuturor suruburilor si piulitelor.

Mod de procedare
Setarea Tnaltimii unitatii in raport cu scaunul cu rotile.

e Raportul de inaltime poate fi reglat prin slabirea surubului de reglare a inaltimii de pe partea laterala a mecanismului
de fixare a clemei. Masurati ambele parti pentru a asigura o inaltime egala. Inaltimea poate fi reglata si prin schimbarea
laturilor si inversarea mecanismului automat de prindere.

o & Atentie! Aveti grija sa schimbati partile astfel incat piulitele de reglare a clemei sa fie orientate spre exterior.

e Cand sunt fixate, falcile de prindere trebuie sa fie in centrul sectiunii tuburilor frontale ale scaunului cu rotile sau intr-
un punct in care sectiunea tubului drept este putin mai mare decat planul de prindere al falcilor de prindere.

A Atentie! Evitati prinderea pe sectiuni neuniforme ale tubului

Figura 30 Diverse pozitii pentru reglarea inaltimii

A Atentie. Cuplul recomandat pentru surubul C este de 35 Nm (niutonometri).
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Setarea falcilor de prindere
Ajustati latimea, unghiul si adancimea astfel incat fortele de presiune sa fie distribuite uniform pe ambele parti.
e Toate suruburile de fixare si parghia de eliberare rapida trebuie slabite sau deblocate inainte de a incepe procesul.
e Asezati scaunul cu rotile astfel incat tuburile din fata ale scaunului sa fie aproape de falcile de prindere, dar sa nu le
atinga.
e Realizati ajustari la centrul falcilor de prindere pentru a se potrivi cu centrul tuburilor frontale ale scaunului cu rotile
prin glisarea ansamblului de montare in/din ansamblul de montare pentru ajustarea latimii.
e Efectuati ajustari ale deschiderii falcilor de prindere, utilizand cheia furnizata, pentru a permite instalarea usoara a
tuburilor scaunului cu rotile frontal. Se executa pe ambele parti.
e Cand centrul falcilor de prindere se afla pe aceeasi linie cu linia mediana a tuburilor scaunului cu rotile, deplasati
caruciorul inainte, astfel incat tuburile frontale ale scaunului cu rotile sa se afle in falcile de prindere.

A Atentie! Tensiunea parghiei poate fi reglata cu ajutorul piulitei de pe cealalta parte a parghiei. A se vedea Figura
13 de mai sus.

Figura 32. Deplasati scaunul cu rotile spre dispozitiv

Indicatii: reglati inelul de reglare de pe tija inferioara pentru punctul de montare a clemei - fixati, pentru a marca
latimea si pentru a facilita repozitionarea in cazul in care mecanismul de prindere trebuie sa fie scos pentru transport.
Toate celelalte setari de reglare vor fi pastrate.

& Atentie. Cuplul recomandat pentru surubul D este de 5 Nm (niutonometri).

. Reglati unghiul lateral al falcilor de prindere fata de tuburile frontale prin rotirea surubului A.
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. Falcile de prindere trebuie sa acopere uniform tubul scaunului cu rotile atunci cand falcile de prindere sunt
inchise.

Trebuie facut pe ambele parti.

A Atentie. Cuplul recomandat pentru surubul A este de 50 Nm (niutonometri).

A eyt

Figura 33. Schimbarea unghiului lateral si a adancimii falcilor de prindere

. Reglarea unghiului frontal al falcilor de prindere in raport cu tuburile frontale. Rotiti falcile de prindere astfel
incat acestea sa fie paralele cu tuburile

Figura 34. Schimbarea unghiului frontal al falcilor de prindere

. Setarea adancimii falcilor de prindere la dispozitiv. Efectuati ajustari la adancimea clemei (determinati distanta de
la dispozitiv la scaunul cu rotile) pentru a asigura un spatiu adecvat intre genunchii utilizatorului si dispozitiv.

Figura 35. Arata reglarea adancimii mecanismului de prindere in raport cu dispozitivul

depasiti adancimea peste limita admisa in timp ce mentineti contactul complet intre punctul de montare al

z Atentie! Mecanismul de prindere si punctul de montare al clemei trebuie sa mentina contactul complet - nu
clemei si mecanismul de prindere.

Se efectueaza pe ambele parti, asigurandu-se ca semnele de calibrare pentru unghi, rotatie si adancime sunt aproximativ
aceleasi.

Pentru a inchide bine falcile de strangere, dispozitivul trebuie sa fie in functiune.
. Pentru a face acest lucru, tineti apasat butonul de alimentare al bateriei pana cand indicatoarele de alimentare de

pe partea superioara a bateriei sunt aprinse.
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. Apoi tineti apasat butonul de alimentare al dispozitivului timp de 3 secunde pentru a incepe alimentarea
dispozitivului.

. inchideti falcile de presare prin comutarea comutatorului de strangere automata a dispozitivului de ridicare spre
dreapta - indicand faptul ca falcile sunt inchise - pana cand falcile de presare sunt inchise. Atunci readuceti
imediat butonul in pozitia centrala sau neutra, astfel incat sa nu se deplaseze in pozitia de ridicare.

Atentie: Daca intrerupatorul de ridicare/ schimbare automata este lasat apasat in pozitia schimbata la
dreapta pentru mai mult de 7 secunde, va incepe ridicarea scaunului. In aceasta etapa de reglare, nu dorim ca
acest lucru sa se intample pana cand toate suruburile si parghiile de reglare nu sunt stranse si blocate.

. Verificati toate unghiurile, latimile si adancimile ajustate pentru a asigura o potrivire simetricd, apoi strangeti

toate piulitele si suruburile la setarile recomandate.

& Atentie! Cuplul recomandat pentru reglarea unghiului si adancimii surubului B este de 25 Nm (niutonometri). A
se vedea figura 34 de mai sus.

e Dispozitivul este gata de utilizare.
13.4 Asamblare - Clema automata si dispozitiv de ridicare manual

Sunt incluse cleme electrice automate pentru a se potrivi cu scaunul cu rotile. Ridicarea este controlata de o parghie pe
tija de directie si are 3 pozitii - parcare, distanta scurta si distanta lunga intre axe.

Mod de procedare
Scoateti toate piesele din ambalaj si verificati daca corespund listei de referinta din sectiunea 9 (de mai sus).

Indicatii: Daca este posibil, pastrati cartonul si ambalajul pentru transportul viitor.

Incarcator Baterie

Bara pentru setarea
[atimii

Bara pentru setarea
[atimii

Clema de montare

automata - Stanga PAWS pentru

Acamhlara

Clema de montare

Unelte automata - dreapta

Figura 36. Ambalarea dispozitivului automat

Instalarea clemei automate este prezentata in sectiunea 13.3

14. Operarea

Descriere

Aceasta sectiune descrie procesul de pornire, functionare si oprire a unitatii de scaunul cu rotile.

Baterie

e Asigurati-va ca bateria este complet incarcata inainte de o perioada de utilizare prelungita
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e Bateria trebuie sa fie incarcata complet dupa fiecare utilizare - acest lucru va prelungi durata de viata a bateriei
o indepértati capacul anti-praf de la priza bateriei si introduceti stecherul cablului incarcatorului in priza.

e Uitati-va la LED-urile colorate de pe partea superioara a bateriei - liniuta rosie indica cel mai mic interval de
incarcare (25% sau mai putin), cele 3 liniute verzi indica intervalul complet (75% pana la 100%)

o In timpul incércarii, nivelul de incarcare este indicat de un LED intermitent. Cand este complet incircat, LED-ul nu
va mai clipi si se va aprinde cu o lumina uniforma.

e Pentru mai multe detalii despre baterie si incarcator, consultati ,Anexa 1: Baterie si incarcator”
Prindere si ridicare

e Asigurati-va ca unitatea este sustinuta corespunzator cu ajutorul Suporturilor.

e Fixarea si ridicarea trebuie efectuate pe o suprafata plana pentru a asigura cea mai buna fixare posibila.
e Asigurati-va ca PAWS este blocat cu franele. Consultati p. 44 (Frane, Blocare).

e Mutati caruciorul in unitate astfel incat tuburile sa fie in interiorul falcilor de prindere.

e Puneti si porniti bateria si porniti butonul de alimentare de pe sistemul de directie.

Pentru a strange

e Pentru versiunea automats, inchideti falcile tragand de maneta clemei.

e Pentru versiunea automata, apasati butonul de alimentare a dispozitivului pentru a porni dispozitivul.

e Blocati butonul de strangere/ ridicare automata, spre dreapta, pentru a inchide falcile de presare.

Qe Q

Figura 37. Parghie si clema manuala pentru mecanismul de presare/ridicare automata

o A Atentie! Daca este necesar, secventa de prindere si ridicare poate fi oprita dupa instalare prin comutarea
comutatorului in pozitia neutra.

o & Atentie! Atunci cand dispozitivul este pornit, orice incercare de a actiona manerul acceleratiei este o
comanda de a incepe sa conduceti, astfel incat trebuie acordata o atentie deosebita atunci cand mainile sunt pe
acceleratie.

Pentru a ridica

e In modul manual, apasati maneta de ridicare in timp ce impingeti ambele tije de directie inainte si va sprijiniti pe
spatarul scaunului.

e in modul automat - a se vedea sectiunea 12 (pagina 24).

Pozitii de conducere pentru dispozitive cu dispozitiv de ridicare manual
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e Pelanga pozitia de Parcare (Pozitia 1 pe afisaj), exista alte doua pozitii de condus - pozitia City sau pozitia Tour -
care sunt controlate in timpul procesului manual.

e Pozitia Touring (Pozitia 2 pe indicator) atunci cand manerele de directie sunt in pozitia cea mai joasa si distanta
dintre axele rotilor este cea mai lunga. Functioneaza cel mai bine la viteze mai mari, oferind o stabilitate si un
confort sporit.

e Pozitia City (Pozitia 3 pe indicator) atunci cand unitatea este in pozitia cea mai verticala sau cea mai inalta. Acest
lucru inseamna cea mai scurta distanta dintre axele rotilor, care permite cea mai mare manevrabilitate. Acest tip
de pozitie functioneaza cel mai bine la viteze mici, atunci cand efectuati viraje stranse.

Parking Position Touring Position City Position

Figura 39. Indicator de pozitie unghiul furcii pentru dispozitive cu clema/ridicare manuala

Suporturi

&Atentie - Nu intoarceti niciodata suporturile Tnainte in timpul utilizarii! Acestea trebuie sa ramana in pozitia de
asteptare pentru a sustine dispozitivul atunci cand acesta nu este conectat la scaunul cu rotile. Plierea acestora in
fata poate interfera cu manevrabilitatea coloanei de directie. Acesta poate fi pliat in fatd numai atunci cand
dispozitivul este pus intr-o cutie de transport sau trebuie sa fie intinsa pentru transport.

Conducere

&Noté - O intarziere de 3 secunde este programata in timpul configurarii pentru a creste siguranta la pornirea
unitatii. In timpul acestei intarzieri de 3 secunde, acceleratia nu functioneaza. in timpul acestei intarzieri, utilizatorii
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nu trebuie sa actioneze manerele de frana, deoarece acest lucru va afecta dispozitivul de siguranta ,oprit”, care ar
putea sa nu se declanseze.

e Pentru versiunea manuald, apasati butonul de pornire pentru a porni sistemul.
e Atentie - Nu opriti niciodata dispozitivul in timpul conducerii! Acest lucru va dezactiva functia de frana electrica.
e Selectati modul de viteza pentru a seta viteza maxima de conducere.

Figura 40. Buton de alimentare si butoane de selectare a modului de functionare

Mode 0 1 2 3 4 5
Top Speed | Okmh | 10kmh | 15kmh | 20kmh | 25kmh | 28/32* kmh
* for 20" Drive Wheel Models

& Atentie! Moduri de viteza

e Modul de viteza 1-2 este standard pentru toate produsele.

e Limitele de viteza sunt stabilite in conformitate cu reglementarile locale privind traficul. Aceste limite vor fi
programate la momentul productiei si vor fi ajustate treptat pentru a atinge viteza maxima permisa stabilita de
autoritati. Daca este necesara o setare a limitei mai mica decat cea permisa de reglementarile locale, aceasta poate
fi programata de un reprezentant autorizat Rehasense PAWS la punctul de livrare.

e Rotiti acceleratia la viteza dorita. Mentineti in acest punct pentru a mentine viteza dorita.
e Deblocarea acceleratiei va permite rotii motoare sa "ruleze liber". Utilizati frana pentru a incetini.
Imobilizator/blocare afisaj

e Este recomandata o setare de blocare a afisajului. Acesta este un cod de 3 caractere pe care utilizatorul il poate
seta individual. Acest lucru are rolul de a preveni utilizarea neautorizata de catre terti. Urmati instructiunile:

USER ADMIN .
— In sus
Limit Current: 25A G1 Speed: 11Kmh
Limit Speed: 35Kmh G2 Speed: 16Kmh
G3 Speed: 21Kmh . . . o e
Voltage: 48V G4 Speed: 26Kmh Butonul de alimentare/ Confirmarea intrarii
Wheel: 12 G5 Speed: 35Kmh z ‘
MENU In jos
StandBy Timer: 15Min Light Sensor: ON e,
Back Light: 3 Level Pasul 1: Porniti PAWS.

BATTERY

Pasul 2: Apasati simultan cele doua butoane (-

RECOVERY & +), va aparea un meniu nou (ca in figura).

Start-Up PASSWORD

Pasul 3: Apasati butonul (-) pan& cand "Start-
ADMIN PASSWORD

Up Password" este evidentiat cu rosu.
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Pasul 4: Apasati butonul central pentru a
confirma selectia.

Pasul 5: Apasati din nou butonul din mijloc pana
_ cand cuvantul "NO" este evidentiat in albastru.

Star-up Password:

Enable: Pasul 6: Apasati butonul (-) o data pana cand
Password: [Tl pe afisaj apare "YES".

Pasul 7: Apasati butonul central de dous ori
pana cand cuvantul "YES" este evidentiat in gri.

Pasul 8: Apasati butonul (-). Campul
“Password"” ar trebui sa se evidentieze in gri.

Pasul 9: Apasati butonul din mijloc.

Cifrele trebuie sa lumineze in albastru, iar
cursorul trebuie sa clipeasca inainte de prima
cifra 0.

Pasul 10: Selectati numarul prin apasarea
butoanelor (- sau +).

Star-up Password:

Enable: YES
Password: 735

Confirmati selectia cu butonul din mijloc.
Pasul 11: Apasati butonul (-) o data.

Confirmati selectia cu butonul din mijloc.

Repetati pasii 10 si 11 pentru a seta a doua si a
treia cifra.

Pasul 12: Confirmati selectia cu butonul G

Star-up Password: central, tineti apasat pana cand cifrele nu mai

Enable: YES sunt evidentiate in gri.
Password: B

Pasul 13: Parola este salvata prin apasarea
butonului (-). Cuvantul “Save” ar trebui sa fie
evidentiat in gri (dupa cum se arata in figura).
Veti fi redirectionat automat catre meniul
principal.

Pasul 14: Apisati butonul (-) de mai multe ori
pana cand cuvantul "Exit" este evidentiat in
rosu.
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To use your PAWS,
please enter your password:

R *

.

REHASENSE

Pasul 15: Confirmati selectia cu butonul din
mijloc.

Va exista o redirectionare automata catre
ecranul principal.

Pasul 16: Apasati butonul din mijloc timp de
2 s. PAWS va fi dezactivat.

Pasul 17: Apasati butonul din mijloc timp de
aproximativ

2 s. PAWS va fi activat (dupa cum se arata in
figura). Sistemul va va solicita sa introduceti
parola.

Pasul 18: Introduceti parola prin apasarea
butoanelor (+ sau -)

Confirmati selectia cu butonul din mijloc..

Pasul 19: Apasati butonul (+)

si introduceti urmatoarea cifra a parolei.
Confirmati selectia cu butonul din mijloc.
Repetati pasii 18 si 19 pentru a introduce a doua
si a treia cifra.

Important: A treia cifra nu trebuie sa fie
confirmata. Daca parola este corectd, veti fi
redirectionat automat catre ecranul principal.

HRHD @B &

Figura 41. Comutatoare si indicatoare (de la L la P) directionale; Walk; Cruise; Traction.

Directie

Modul de mers pe jos (Walking Mode)

Selectati directia de deplasare pe comutatorul directional

Viteza maxima in modul de mers inapoi este de 3 km/h

Butonul ,Walk" va seta viteza la un obiectiv de 5 km/h, dar utilizatorul poate seta viteza intre 2-6 km/h.
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e Modul ,Walk” poate fi anulat prin simpla apasare a butonului, folosind franele sau franele electronice sau prin
reglarea acceleratiei (cresterea vitezei).

Controlul condusului - Control de croaziera (Cruise)

e Viteza de deplasare poate fi setata fara a tine acceleratia in pozitie. Acest lucru poate fi realizat prin utilizarea
functiei Cruise.

e Tineti acceleratia la o viteza constanta in timp ce apasati butonul Cruise timp de 2 secunde.
e Functia Cruise va aparea pe afisaj daca aceasta functie este activata.

e Controlul manual al acceleratiei poate fi deblocat, iar functia Cruise va mentine viteza setata.
e Pentru a anula controlul vitezei de deplasare, rotiti acceleratia sau utilizati franele.

A Fara utilizarea franei, unitatea va continua sa functioneze in viteza. Nu are franare automata.

Controlul tractiunii

e Functia de control al tractiunii reduce viteza rotilor la pornire si creste cuplul, minimizand astfel posibila
alunecare a rotilor.

e Aceasta functie este utila pe suprafete alunecoase sau daca panta este prea abruptad pentru actionarea stationara.
e Aceasta functie poate fi dezactivata atunci cand dispozitivul are capacitati de tractiune si miscare inainte.
Frane

e Cutijele de directie de tip standard, franele sunt actionate prin tragerea manetei de frana situata pe ambele
parti ale tijelor de directie. Utilizati maneta de frana simpla pentru franarea la viteze mici si ambele manete
pentru franarea la viteze medii si mari.

o in cazul tirantilor de tip Tetra, franele sunt activate prin rotirea manerelor de tip Tetra din stanga.

e Franele E sunt montate pe toate modelele si controleaza vitezele de deplasare de pana la 8 km/h, ceea ce este
deosebit de util la coborére.

Nota - E-Franele nu sunt utilizate pentru a opri complet dispozitivul deoarece nu exista frane automate!

Functia electrica ,E-Brakes” este conceputa pentru a fi utilizata impreuna cu functia de frana actionata de
maneta. Utilizarea continua si prelungita a franelor electrice va cauza supraincélzirea si va reduce eficienta acestei
functii - cu atat mai mult daca viteza depaseste 18 km/h si pe pante de 10 grade sau mai mult.

Functia electrica ,E-Brakes” este conceputa pentru a fi utilizata impreuna cu functia de frana actionata de maneta.
Utilizarea continua si prelungita a franelor electrice va cauza supraincalzirea si va reduce eficienta acestei functii - cu
atat mai mult daca viteza depaseste 18 km/h si pe pante de 10 grade sau mai mult.

Frana de parcare

e in cazul tirantilor de tip standard, frana de parcare este actionata prin dispozitivul de blocare al fiecarei manete
de frana. Pentru blocare, trageti maneta si utilizati degetul aratator pentru a bloca frana de parcare. Pentru
deblocare, trageti maneta de frana si eliberati blocajul.

e Cu ajutorul volanului Tetra Control, activati franele de parcare prin rotirea manerului Tetra in stdnga spre sofer si
apasati butonul rosu al franei de parcare. Aceasta va opri frdna pana cand este eliberata prin rotirea manetei de
frana Tetra sau prin apdsarea din nou a butonului de frana.
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Siguranta de conducere

e Purtati intotdeauna o casca si o vesta reflectorizanta.

e Trebuie evitate schimbarile bruste de directie si virajele bruste trebuie efectuate numai la viteze mici.
e Fiti atenti la bordurile care au o panta semnificativa - pastrati o viteza redusa si efectuati virajele incet.

e (Cand urcati un deal, aplecati-va in fata pentru a deplasa centrul de greutate in fata, crescand stabilitatea
dispozitivului si asigurand o aderenta mai buna.

e La coborarea unui deal, aplecati-va spre spate pentru a muta centrul de greutate in spate, crescand astfel
stabilitatea dispozitivului.

e Daca scaunul cu rotile este parcat pe un deal, actionati frana de parcare si franele scaunului cu rotile.

e Cand reporniti in timp ce stationati pe o panta, eliberati franele si utilizati acceleratia usor in acelasi timp pentru a
mentine dispozitivul pe o panta.

e Daca este posibil, va rugam sa evitati parcarea pe dealuri si pante.

e Nu utilizati franele scaunului cu rotile pentru a incetini, doar pentru parcare.

e Controlati intotdeauna viteza dispozitivului prin franare - dispozitivul nu are o functie de franare automata!
e Aveti mare grija cand urcati sau coborati o panta - folositi franele ori de cate ori nu folositi acceleratia!
Faruri

e Farurile din fata sunt lumini LED multifunctionale de mare putere. Aveti un senzor de luminad ambientala care
variaza intensitatea iluminatului in functie de conditii.

e Ele sunt, de asemenea, echipate cu faruri cu faza lunga si faza scurta, unde galben inseamna faruri cu faza scurta,
iar albastru pentru faza lunga.

e Asigurati-va ca farurile sunt aprinse atunci cand conduceti - este posibil ca soferii sa nu vada persoana care
conduce scaunul cu rotile si, chiar daca o vad, nu se vor astepta ca scaunul cu rotile sa se deplaseze mai repede
decat la viteza de mers pe jos.

Abilitatea de a depasi pante, dealuri si obstacole
e Panta maxima a caii de acces este de 10 procente.
o & Atentie! Daca nu reusiti sa obtineti suficienta aderenta la roata de tractiune atunci cand porniti in panta,

miscarea partii superioare a corpului inainte va va deplasa centrul de greutate mai aproape de roata din fat3,
ceea ce poate ajuta la aderenta rotii de tractiune.

o & Atentie! In cazul unei opriri pe o pant3, functia de franare de pe roata motoare a unitatii poate sa nu fie
suficienta pentru a mentine scaunul cu rotile, dispozitivul si conducatorul auto in pozitia de oprire. Evitati oprirea
pe o astfel de panta. Daca acest lucru este inevitabil, actionati franele scaunului cu rotile pentru a controla
miscarea dispozitivului si a scaunului cu rotile.

o A Atentie! Daca utilizatorul incearca sa urce pe o panta mai mare de 10 %, exista riscul de a pierde aderenta.
Daca se intampla acest lucru, actionati franele, restabiliti directia, virati lin si parasiti terenul in panta.

e In cazul in care depasiti obstacole precum bordurile, daca este posibil, depasiti-le pozitionandu-va inainte sau
perpendicular fatd de obstacol, pentru a preveni rasturnarea din scaunul cu rotile.

e Utilizati o viteza de deplasare redusa atunci cand depasiti un obstacol.
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Oprirea si deconectarea

e Opriti complet dispozitivul, apoi treceti la modul de viteza "0" si utilizati franele de parcare (a se vedea ,Sectiunea
3: Utilizari generale”. Asigurati-va ca suporturile sunt pregatite pentru a fi plasate in pozitia de parcare.

e Pentru versiunea manuald, apdsati maneta de blocare a ridicarii in timp ce impingeti tijele de directie si spatarul.
Acest lucru va debloca blocajul de ridicare si va cobori usor dispozitivul in pozitia de parcare.
e Blocajele de prindere pot fi acum eliberate in siguranta si scaunul poate fi detasat de dispozitiv.

Pentru versiunea automata a se vedea sectiunea 12 (pagina 24).

15. Accesorii

= ¥ "

Figura 42. Accesorii (de la stanga la dreapta) Pompa de anvelope; Cos:, baterie pentru utilizare in aeronave

Dispozitiv inteligent de umflare a anvelopelor

Dispozitiv portabil de umflare a anvelopelor de tip USB, utilizat pentru verificarea presiunii anvelopelor si umflarea
rotilor. A se vedea ,Anexa 3: Dispozitiv inteligent de umflare a anvelopelor” pentru informatii detaliate privind
functionarea.

Cos de cumparaturi

Cosul poate fi atasat la un Tourer de 20" si este folosit pentru a transporta obiecte personale.
Acesta este pozitionat deasupra rotii din fata si ofera aderenta suplimentara atunci cand transportati o incarcatura
suplimentara.

Baterie pentru utilizare in aeronave

Bateria pentru utilizare in aeronave (Litiu Ion 48V 5.6Ah, 300 Wh, 2.05 kg) are un nivel de putere mai scazut, astfel incat
poate fi transportata in aeronave de pasageri in conformitate cu cerintele IATA.

Nota: intrebati dealerul autorizat Rehasense PAWS despre gama completd de accesorii disponibile pentru PAWS.

16. Atasamente

16.1 Anexa 1: Baterie si incarcator

& ATENTIE! Cititi cu atentie Thainte de incarcare si de prima utilizare.

Cititi cu atentie inainte de a creste puterea si ihainte de a incarca modulul bateriei, si apoi urmati informatiile generale,
instructiunile si precautiile de siguranta continute in instructiunile de utilizare.

Nerespectarea precautiilor si instructiunilor poate deteriora produsul sau poate duce la socuri electrice, incendii si/sau
vatamari grave.
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Bateria are un modul litiu-ion care contine substante chimice ce pot cauza daune din cauza reactiilor periculoase ce
pot aparea daca sunt respectate instructiunile de siguranta prevazute in aceste instructiuni. Nu suntem responsabili
pentru nerespectarea informatiilor generale si pentru abuz.

Din cauza reglementarilor actuale privind transportul, modulul bateriei este incarcat doar la nivelul de
30% la livrare.

fnainte de prima utilizare, acesta trebuie incarcat complet.
Specificatie

e Acumulator: Panasonic

e Tensiune nominala: 48V

e Capacitate nominala: 11.6Ah

e Tensiunea de lucru: 32,5-54,6 V

e Curent de incarcare standard: 2A

e Curent de descarcare standard: 7A

e Curent maxim de incarcare: 3A

e  Curent maxim de descarcare: 15A

e Intervalul temperaturii de incarcare: 10-45

e Intervalul temperaturii de lucru: -20-60

e Intervalul temperaturii de depozitare: -20-60 grade
e Umiditate: 45-85% RH

e Dimensiunea carcasei: 168mm*72mm*40mm
e Greutate: 3,2 kg

Functionare - pornire si indicator LED.

Butonul de "trezire" si indicatorul LED care arata energia reziduala a bateriei sunt amplasate pe partea superioara a
modulului bateriei.

4 lumini LED: patru lumini care afiseaza citiri diferite in functie de mod:-.

e In modul de utilizare
1 LED de la - 0% la 25% din capacitatea reziduala disponibila

2 LED de la - 26% la 50% din capacitatea reziduala disponibila

3 LED de la - 51% la 75% din capacitatea reziduala disponibila

4 LED de la - 76% la 100% din capacitatea reziduala disponibila

fntr-un interval dat, cu cat LED-ul este mai luminos, cu atat capacitatea reziduala este mai mare.

e in modul de incarcare
1 LED - incarcare de la 0% - 25%

2 LED - incarcare de la 26% - 50%
3 LED - incarcare de la 51% - 75%
4 LED - incarcare de la 76% - 100%

Atentie: Capacitatea reziduala a modulului bateriei este indicata in doua locuri: pe indicatorul situat pe tija de

directie si pe luminile LED situate pe modulul bateriei.

Plasarea bateriei in suportul pentru baterie
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e Asezati partea inferioara a bateriei in suportul bateriei.
e Glisati usor partea superioara a bateriei in suportul bateriei de pe sectiunea superioara
e intoarceti cheia inapoi si, in acelasi timp, inchideti partea superioara a bateriei la suport.

N WA

Figura 43. Asezarea bateriei in suportul bateriei.

Scoaterea modulului bateriei din suportul bateriei

e Rotiti cheia inainte si, in acelasi timp, scoateti partea superioara a bateriei din suport
e Ridicati si scoateti modulul bateriei.

Figura 44. Demontarea si inlocuirea bateriei.
Modul baterie pornit/oprit

e Pornit: apasati butonul pentru scurt timp pentru activare.
e  Oprit: apasati butonul timp de cateva secunde pana cand luminile se sting

Nota: in cazul uneia dintre urmatoarele situatii, bateria va intra in stare de repaus dupa 30 de minute.
Apasati scurt pentru a reactiva

e curent de iesire mai mic de 1A.

e deconectarea dispozitivului de control de la semnalul controlerului.

e curent de incarcare mai mic de T00mA

Incarcare modul baterie

e Bateria poate fi reincarcata atat cand se afla in dispozitiv, cat si cdnd este detasata si se afla separat: -
Se recomanda incarcarea bateriei atunci cand aceasta este scoasa din dispozitiv.

e Conectarea fisei incarcatorului la modului bateriei
e Indepértati invelisul de protectie din cauciuc de la priza incarcatorului

e Inserati fisa incarcatorului in priza incarcatorului, exista o fanta pe fisa pentru a va asigura ca este montata
corect.
e (Odata incarcat, deconectati fisa incarcatorului de la priza incarcatorului.

® Puneti invelisul de protectie din cauciuc Thapoi pe mufa incarcatorului.
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Figura 45. Priza de incarcare a bateriei

& Avertizari! Manipularea si depozitarea bateriilor.

e Nu utilizati baterii sau baterii reincarcabile care nu au fost aprobate de producator!

o Cititi cu atentie instructiunile bateriei inainte de utilizare. Utilizarea necorespunzatoare a bateriei poate duce
la supraincalzire, incendiu, rupere, deteriorare sau chiar consecinte mai grave.

¢ Nu puneti bateria in foc; nu o supraincalziti; nu depozitati bateria in locuri unde temperatura este mai mare
decat cea specificata

e Nu conectati bateria, incarcatorul sau echipamentul la bornele pozitive (+) si negative (-) opuse.

e Nu conectati bornele bateriei (+ si -) la niciun obiect din sarma sau metal (cum ar fi coliere metalice sau
agrafe de par). In caz contrar, poate apérea un scurtcircuit in timpul manipularii sau depozitérii.

e Nu puneti cuie in baterie, nu o loviti cu un ciocan, nu o calcati in picioare; Orice alt impact este de asemenea
interzis.

e Nu deconectati si nu incercati sa efectuati modificari la structura externa a bateriei.

e Nu scufundati bateria in apa si nu udati bateria.

e Performanta si siguranta sunt posibile numai atunci cand acumulatorul este incarcat cu incarcatorul original,
in conformitate cu procedura de operare corecta, tensiunea si temperatura in limitele specificate.

e Depozitati modulul la temperatura camerei la o capacitate de 40% pana la 60%. Modulul trebuie incarcat o
data pe luna in timpul depozitarii.

e Performanta unei baterii nu poate fi garantata daca aceasta nu este utilizata timp de mai mult de un an.

& Atentie! Functionarea in timpul incarcarii bateriei
Daca indicatorul luminos al tensiunii de iesire nu functioneaza:

e Verificati daca este furnizat curent alternativ

e Verificati daca intrarea incarcatorului nu este intr-un contact nefunctional.
Dacd lumina de tensiune de iesire (rosie) este aprinsa tot timpul, este posibil ca bateria sa fie defecta.
Verificati functiile bateriei.

Daca cele de mai sus nu ajuta la rezolvarea problemei, va rugam sa contactati dealerul sau producatorul pentru
remediere.

Atentie: Va rugam sa nu efectuati nicio modificare tehnica la incarcator, deoarece acesta este un dispozitiv de
nalta tensiune si orice incercare de a efectua modificari la dispozitiv poate duce la socuri de inalta tensiune si
pericol!

Daca aveti probleme sau intrebari, va rugam sa contactati imediat distribuitorul sau producatorul!
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16.2 Anexa 2: Faruri

Senzorul luminii

Buton de lumina

Figura 46. Faruri

Descriere

Aceasta lampa utilizeaza LED-uri (diode emitatoare de lumind) cu consum redus de energie si un senzor de lumina
pentru a asigura iluminarea la diferite niveluri de lumina. Poate fi actionata manual sau ldsata in modul ,auto”.

Exista trei moduri pe timp de zi: faza lunga, lumina de zi, faza scurta

Exista doua moduri de noapte: faza lunga si faza scurta.

Luminile detecteaza automat intensitatea luminii ambientale si schimba modul de iluminare de la modul de zi la modul
noapte.

Schimbarea modurilor se face manual.

Specificatie

Certificat de iluminare a bicicletei: ECE R113

Intensitatea luminii (Lux/Lumeni)

Lumini faza lunga: 385LUX/1900LM
Lumini faza scurta: 100LUX/540LM

Putere

Lumini faza lunga: 40 W
Lumini faza scurta: 9 W
Tensiune de functionare - 12V pana la 55V

Vizibilitate: 1200M

Nivel de impermeabilitate: IPX4

Instructiuni detaliate.

in modul de iluminare redusa, cele trei LED-uri principale din mijloc se aprind

fn modul faza lunga, cele trei LED-uri centrale. fn acest timp, se vor aprinde si luminile albastre.

in modul lumini de drum, patruzeci de LED-uri de 3 mm se vor aprinde in timpul zilei;

Echipat cu un comutator sensibil la lumina pentru a distinge intre nivelurile de lumina diurna si nocturna.
Comutatorul controleaza cele trei moduri de lumina de intalnire, lumina de drum si lumini de zi, daca
aprindeti luminile de zi atunci cand conduceti printr-o zona intunecata (de exemplu, un tunel), lampa trece
automat la lumina de intalnire.

Apasati butonul de control pentru a comuta manual functiile: - De de la faza scurta, la faza lunga, la faza de
Zi.

Tineti apasat timp de 2 secunde pentru a aprinde sau stinge luminile.

16.3 Anexa 3: Dispozitiv inteligent de umflare a anvelopelor

Dispozitivul inteligent de umflare a anvelopelor are o baterie reincarcabila incorporata care este utilizata pentru a

alimenta un mini-compresor

pentru umflare. Pe langa senzorul automat, utilizatorul stabileste limitele de presiune, unitatea poate furniza energie

dispozitivelor externe si are o functie de iluminare.
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Instructiuni

1. Conectati un capat al conductei de aer la umflator si celdlalt capat la valva anvelopei (in cazul unei valve franceze,

instalati mai intai convertorul de valva).
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2. Apasati butonul POWER si mentineti apasat pentru cateva momente pentru a porni alimentarea. Ecranul LCD va
afisa valoarea curenta a presiunii.

3. Apasarea butonului UNIT permite schimbarea unitatilor (PSI\BAR\KPA\kg/cm2). (Intervalul de presiune recomandat
poate fi gasit pe anvelopa).

4. Butoanele + si - sunt utilizate pentru a regla presiunea tinta. Prin mentinerea butonului apasat pentru o perioada
mai lunga de timp, puteti sa reglati rapid presiunea tinta. (Dupa ocolirea etapei 4, presiunea tinta este valoarea care a
fost aplicata ultima data).

5. Apasarea butonului POWER poate porni pomparea. Apasand din nou se poate opri/continua. Se va opri automat
atunci cand atinge presiunea tinta.

6. Va rugam sa scoateti rapid furtunul de aer din anvelopa pentru a preveni scurgerile de aer.

7. Pompa nu va functiona atunci cand presiunea tinta setata este mai mica decat presiunea curenta a anvelopei.

Iluminat

1. Apasati butonul pentru o perioada lunga de timp pentru a porni/opri iluminarea LED. Lumina LED poate fi utilizata
pentru iluminat.

Powerbank

1. Apasati butonul + pentru o perioada lunga de timp pentru a porni/opri powerbank-ul.
2. Powerbank-ul se va opri automat dupa 60 de minute.

3. Daca alimentarea este pornita, powerbank-ul va fi oprit automat.

4. Compatibil cu dispozitivele Android si iOS.

incircarea

1. Inainte de prima utilizare sau dup& o perioada lungi de neutilizare, umflatorul trebuie incarcat.

2. LED-ul incarcatorului va deveni rosu in timpul incarcarii si verde atunci cand bateria este incarcata.

Siguranta

1. Umflatorul se incalzeste dupa o functionare mai lungad de 1 min. Va rugam sa nu atingeti componentele
conductelor de aer incalzit.

HOT!

2. Verificati umflatorul inainte de pompare. In cazul in care sunt detectate abateri, utilizarea trebuie intrerupta.
3. Daca detectati sunete anormale sau temperaturi excesive in timpul pomparii, va rugam sa va opriti imediat.

4. Asigura un flux uniform de aer la pompare.
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5. Compresorul din umflatoare poate produce scantei de aprindere in timpul functionarii. Acesta trebuie pastrat
departe de obiecte inflamabile si explozibili.

6. Nu-I| lasati nesupravegheat in timpul procesului de incarcare pentru a evita accidentele.

7. Dupa o utilizare prelungita, atat umflatorul, cat si furtunul de aer se vor incalzi.
Va rugam sa faceti o pauza inainte de urmatoarea utilizare.

8. Va rugam sa evitati contactul cu praful, umezeala si ploaia.

9. Este interzisa utilizarea de substante chimice caustice, detergenti si alte substante chimice in timpul curatarii.
10. Nu depozitati umflatorul in locuri reci, calde, umede.

11. Daca nu este utilizat pentru o perioada indelungata, dispozitivul trebuie reincarcat la fiecare sase luni.

12. Furtunul de aer poate fi depozitat in compartimentul de depozitare.

13. Utilizarea dispozitivului de umflare de catre copii este interzisa. Nu trebuie lasat la indemana copiilor.

14. Nu suflati aer in gura, urechile, ochii etc. altor persoane sau animale.

15. Nu se recomanda pomparea in timpul procesului de incarcare.

16. Puterea afisata pe ecranul LCD nu este exacta. Acest lucru serveste numai scopurilor de referinta.

Versiunea 08/25 Pagina 52 din 53 PAWS UM RO



«©

REHASENSE

17. Speranta de viata

Durata de viata estimata a produsului este de cinci (5) ani, daca este utilizat in conformitate cu instructiunile de
siguranta, intretinere si utilizare corespunzatoare cuprinse in acest manual. Durata de viata reala a produsului poate
varia in functie de frecventa si intensitatea utilizarii.

18. Datele de contact si detaliile producatorului

Daca aveti intrebari tehnice, va rugam sa contactati distribuitorul local sau direct producatorul.

Distribuitor

Producator:

Rehasense® Sp. z o.0.
Sulejowska 45 G
97-300 Piotrkéw Trybunalski

Polonia

www.rehasense.com

info@rehasense.com
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